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PERFILDELAEMPRESA

Henan Yutong Motor Co., Ltd, fue fundada en 1967. Es el fabricante de motores generales mas
grande y profesional de la provincia de Henan.

Ubicada en la zona de desarrollo econdmico de Xinxiang, es una empresa de motores profesional
que integra investigacion y desarrollo, fabricacion y ventas. La empresa cuenta con un centro de
investigacion y desarrollo de nuevos productos, un centro de procesamiento de rotores, un centro de
procesamiento de piezas fundidas, un centro de integracion completamente automatico, un taller
automatico de impregnacion al vacio para protecciéon del medio ambiente, un taller de ensamblaje,
una base de punzonado de motores de alta eficiencia, una empresa de ventas, una empresa de
comercio exterior y un Empresa de productos especiales.

Hay mas de 200 empleados en la empresay los activos totales son 228 millones.

Los principales productos de nuestra empresa incluyen: motores de vibracion a prueba de
explosiones de polvo de alta eficiencia de la serie YBZ, motores de vibracidon a prueba de explosiones
con fuente de vibracion de la serie YBZU, motores de vibracion de la serie YZS, motores de vibracién
estandar europeos de la serie MVE, explosiones de la serie YBZD (BZD, YBZJ) motores de vibracion
a prueba de agua, motores de vibracién de la serie YTZU, motores de vibracion de la serie VBG,
motores de vibracidén de placa lateral YTCB, motores de vibracién de la serie YZO, motores de
vibracion de la serie YZU, motores de alta eficiencia de la serie YEH/ YE3/ YE4/ YE5, explosiones de
alta eficiencia de la serie YB3/ YBX4 -Motores resistentes, motores de alta potencia de bastidor
pequefo de la serie IE3, motores especiales de la serie IE3 para energia nuclear, motores de alta

UN EQUIPO TECNICO AVANZADO Y PROFESIONAL
BRINDA LA MEJOR SOLUCION PARA NUESTROS CLIENTES




CERTIFICACIONES

Henan Yutong Motor Co., Ltd posee el "Laboratorio de motores de eficiencia energética" certificado
por nuestro centro nacional de gestion de etiquetas de eficiencia energética.

La “base de remanufactura de motores” esta autorizada por el Centro de Investigacion de Ingenieria
de Conservacion de Energia del Sistema de Motor Xinxiang.

Empresas de alta tecnologia, patentes de invencion nacionales, grado de integridad de calidad
nacional AA, nuevos tipos de pequefias y medianas empresas, logros cientificos y tecnolégicos de la
provincia de Henan y productos libres de inspeccion son nuestros logros en los ultimos anos.

Puede encontrar nuestros motores en todo el pais, y son muy populares entre las empresas
nacionales a gran escala como el campo petrolifero de Daging, el campo petrolifero de Huabei, la
mina de carbon de Datong, el hierro y el acero de Wuhan, el hierro y el acero de Rizhao, etc., y
nuestros motores. se exportan a muchos paises de ultramar, incluidos Japon, Corea del Sur, Chile,
Rusia, Sudafrica, Espafia, Emiratos Arabes Unidos y otros paises. Yutong ha sido identificada como

Certificacion de Patentes
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Certificacion a Prueba de Explosiones
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Pequenas y Medianas Empresas
Especializadas en Nuevos Campos
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Certificacion del Sistema de
Gestion de la Calidad
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ESCENA LABORAL
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Hoja de acero al silicio
laminada en frio

Acero al silicio eléctrico no
orientado: estampacion de
alta velocidad, laminacion
automatica, menor
resistencia.

Rodamientos
Mecanizado de Precision

Rodamientos especiales para
motovibradores, marca nacional
de primera linea, alta
resistencia. Se pueden
personalizar SKF, FAG, NSK'y
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PROCESO DE MATERIALES

Alambre de cobre libre
de oxigeno grado 180.

Linea especial de motor de
vibracion de varilla anaerébica
de 180 grados. Baja
temperatura, fuerte resistencia




YBZ MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO DE ALTA
EFICIENCIA A PRUEBA DE EXPLOSIONES DE POLVO

El motor de vibracion asincrono trifasico de alta eficiencia a prueba de explosiones de polvo de la
serie YBZ (en lo sucesivo denominado motor de vibracion) es un motor asincrono trifasico de jaula de
ardilla. El rendimiento eléctrico del producto se implementa con el estandar Q/YTDJ905-2022
"Condiciones técnicas del motor de vibracion asincrono trifasico a prueba de explosiones de polvo de
alta eficiencia de la serie YBZ (fuerza de excitacion 3kN~130kN)".

El rendimiento a prueba de explosiones de los motores de vibracién de esta serie cumple con
GB/T3836.1-2021 "Atmodsferas explosivas Parte 1: Requisitos generales para equipos", GB/T3836.2-
2021 "Atmosferas explosivas Parte 2: Equipos protegidos por una carcasa a prueba de llamas" d"”,
GB/T3836.31-2021 "Atmdsferas explosivas Ambientales Parte 31: Equipo protegido por un gabinete
a prueba de polvo encendido "t".

Codificacion del Modelo

Y B Z 110 L1 4

Polos, alta eficiencia

Codigo de longitud del nucleo

Altura del centro

Vibracién

A prueba de fuego

Motor de induccion
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Descripcidn de la marca a prueba de explosiones

Ex tb HIC T130°C Db Ex db [IB T4 Gb
Nivel de proteccion del equipo Nivel de proteccién del equipo
Temperatura maxima de la superficie Temperatura maxima de la superficie
Area a prueba de explosion de polvo L——  Areaapruebade explosién de polvo
Carcasa a prueba de explosion de polvo L Carcasaa prueba de explosién de polvo
Marca a prueba de explosiones Marca a prueba de explosiones

Condiciones de Trabajo del Motor Vibrador

- La altitud no excede los 1000 metros.

- La temperatura del aire ambiente es -20°C~+40°C.

-La humedad relativa del aire no es mayor a 95% (at 25°C).

- Voltaje: 380V, 660V, 380V/660V.

- Frecuencia 50/60Hz.

- Modo de Trabajo: S1 (continuo).

- Método de Conexidén: Y (380V), 2/Y (2: 380V, Y: 660V).

- La cantidad de polos del motor vibrador es 4 poles, 6 poles y 8 poles.

Puntos a prueba de explosiones

1.Esta serie de motores son motores a prueba de llamas. Se requiere que la fundicién a prueba de
Ilamas no se dafie, o la fuerza fuerte no producira la deformacién que afecta las caracteristicas de
rendimiento a prueba de llamas cuando explota la mezcla de gas explosivo dentro del motor. No se
permite que la llama de explosién interna encienda la mezcla de gas explosivo externo a través de la
superficie de lajunta a prueba de llamas del caparazon. Entonces esa es larazon por la cual:

Las piezas que componen el recinto a prueba de explosiones, como la base de la maquina, la cubierta
del extremo, la cubierta interior del cojinete, la cubierta de la caja de conexiones, el asiento de la caja
de conexiones, etc., se someteran a una prueba de presion estatica después del acabado. La fuerza
esde 1,5 MPa, que durade 10a 12 s, y el resultado de la prueba se califica si no hay goteo.

La longitud, el espacio, la rugosidad de la superficie de la junta a prueba de fuego y los conductores
expuestos dentro de la caja de conexiones, el espacio libre y la fuga de los conductores expuestos y
la carcasa metalica estan en linea con los requisitos nacionales a prueba de explosiones.

Los pernos que conectan la carcasa antideflagrante estan equipados con arandelas elasticas para
evitar que se aflojen automaticamente. El grado de propiedad mecanica del perno de fijacion es 8,8 y
laresistencia alatraccion minima es 640 MPa.

La base de la maquina, la cubierta del extremo, la cubierta interior del cojinete, el asiento de la caja
de terminales, el perno del terminal, el manguito del terminal (o tablero de terminales), el eje y el
prensaestopas son componentes a prueba de llamas.

2. Enlas condiciones nominales de trabajo, la temperatura de la superficie de la carcasa del motor no
debera exceder los +130 °C. La temperatura fuera de la entrada del cable no debe ser superior a la
temperatura permitida del cable para garantizar un funcionamiento fiable del cable.
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Apariencia
R
@“ () & 3 phase 4 pole

gz — : YBZ-110L1-4 | 3 | 0.8 | 0.66 1420 180110110218 166 18 268 390195 18 M16 & 34 | FIG1

’ 3 YBZ-110L244 = 5 | 0.25 | 0.88 1426 180110 110218166 18 268390195 18 M16 | 36 | FIG

° YBZ-120L1-4 = 3 | 0.18 | 0.69 1450 220 140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 40 | FIG

) — B} YBZ-120L2-4 = 5 | 0.25 | 0.91 1445 220140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 42 | FIG

[} ﬂh : De 6 YBZ-120L3-4 | 8 | 0.37 | 1.1 | 1444 220140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 44 | FIG1

L= LU z YBZ-120L4-4 = 10 | 0.55 | 1.65 1442 220 140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 47 | FIG1

- = YBZ-120L5-4 | 15 | 0.75 | 1.99 1435 220 140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 57 | FIG

L 2 YBZ-140L1-4 | 15 | 0.75 | 2.2 | 1458 260 150 140 310230 25 323522259 26 M24 | 70 | FIG

YBZ-140L2-4 | 20 11 | 2.97 | 1458 (260|150 140310230 25 323/522259 26 M24 | 76 | FIG1

FIGT YBZ-165L1-4 | 30 | 1.5 | 4.5 | 1463 310170 165380270 30 372/543310 33 M30 | 111 | FIG1

YBZ-165L2-4 = 40 | 1.8 | 4.51 | 1462 310170 165380270 30 3725431310 33 M30 & 130 | FIG1

— YBZ-200L1-4 = 50 | 2.2 | 5.47 | 1448 350220200420 310 31 444666373 39 M36 180 | FIG1

) I @ ) - YBZ-220L1-4 = 75 | 3.7 | 9.46 | 1466 380 125220450370 37 471712419 39 M36 | 278 | FIG2

I ) | % ) YBZ-220L2-4 = 100 | 6.3 = 15.4 | 1471 380 125220450370 37 471712419 39 M36 & 311 | FIG2

- | . YBZ-240L1-4 = 100 = 6.3 | 14.4 1475 440 140 240 530 396 40 500 845 453 45 M42 & 380 | FIG2

|| L i : YBZ-240L2-4 = 130 | 7.5 | 16.7 | 1473 440 140 240 530 396 40 500 845 453 45 M42 | 410 | FIG2

IJ:l HE _j z YBZ-110L1-6 | 3 | 0.25 | 0.94 933 180110 110218 166 18 268410195 18 M16 | 42 | FIGT

15 |_|ZZ Z ah A\ ’/J . YBZ-120L1-6 | 3 | 0.25 | 0.91 948 220140 120 260190 20 290 444220 22 M20 | 49 | FIG1

o Moo T YBZ-120L2-6 | 5 | 0.37 | 1.32 | 945 220140 120 260 190 20 290484220 22 M20 | 52 | FIG1

S N YBZ-140L1-6 | 8 | 055 | 1.79 | 962 260150 140 310230 25 323522259 26 M24 | 76 | FIG

YBZ-140L2-6 | 10 | 0.75 | 2.42 | 960 260150 140 310230 25 323522259 26 M24 | 80 | FIG

FIG2 YBZ-140L3-6 15 1.1 3.19 | 960 260150 140 310230 25 323542259 26 M24 90 FIG1

YBZ-165L1-6 @ 15 11 | 3.41 | 976 |310/170/165380270 30 372543310 33 M30 | 113 | FIG1

Principales Datos Técnicos (B3 Horizontal) YBZ-165L2-6 = 20 | 1.5 | 418 | 972 |310/170 165380270 30 372543310 33 M30 | 123 | FIG1

YBZ-165L3-6 | 30 | 2.2 | 572 | 960 (310170 165380270 30 372/593310 33 M30 | 145 | FIG1

Fuerza | Potencia | comerte | velocitag _ YBZ-200L1-6 = 30 | 2.2 | 574 | 964 350220200420 310 31 444666373 39 M36 190 | FIG1

eelEle Moy | Nomanal | a) | (eimin) lnstalacién YBZ-200L2-6 40 3 7.9 | 967 (350220200 420310 31 444666373 39 M36 210 | FIG

YBZ-200L3-6 = 50 | 3.7 | 9.42 965 350 220200420310 31 444666373 39 M36 | 225 | FIGT

YBZ-220L1-6 | 50 | 3.7 | 9.45 969 380 125220450370 37 471712419 39 M36 & 290 | FIG2

vBz-110L1-2 025 | 0.77 | 2866 180|110110]216/166) 18 |268/390)195] 18| M16 | 32 | FiGi YBZ-220L2-6 = 75 | 55 | 13.9 | 971 380 125220450370 37 471772419 39 M36 & 338 | FIG2

vBz-TioL2-2 037 | 1.1 | 2662 |180/110]110]218)166] 18 |268)390/195| 16| M16 | 33 | FIGH YBZ-240L1-6 = 75 | 55 | 13.2 985 440 140 240 530 396 40 509 845 453 45 M42 = 390 | FIG2

YBZ-240L2-6 100 =5 17.8 986 440 140/240/530 396 40 509 845 453 45 M42 435 FIG2
YBZ-240L3-6 120 985 21.7 985 440 140/240/530 396 40 509 885 453 45 M42 465 FIG2

YBZ-120L2-2 0.37 1.05 2894 1220140120 260/190 20 290 444 220 22 M20 42 FIG1

3
5
YBZ-120L1-2 3 0.25 0.73 2906 1220 140/120 260190 20 290|444 220 22 M20 41 FIG1
5
8

YBZ-120L3-2 0.55 | 1.39 | 2901 [220/140 120 260190 20 290 444220 22 M20 44 FIG1
YBz-120142 10 | 075 187 2890 220140 120260190 20 200444220 22 M20 46 | FIGd
YBZ-120L5-2 15 1.1 2.59 | 2888 (220140120 260190 20 (290 484220 22 | M20 48 FIG1 YBZ-140L-8 5 0.37 | 1.36 704 1260150140 310|230 25 323522259 26  M24 75 FIG1
YBZ-140L1-2 20 1.5 3.41 2904 260 150 140 310230 25 323/522(259| 26 | M24 67 FIG1 YBZ-165L-8 10 0.75 2.44 717 1310/170/165/380/270| 30 |372/543 310 33 M30 120 FIG1
YBZ-165L1-2 30 2.2 4.95 | 2925 310170 165 380 270/ 30 372 543310 33 M30 94 FIG1 YBZ-200L-8 20 1.5 4.88 718 350/220 200 420 310/ 31 444666 373/ 39 M36 212 FIG1
YBZ-165L2-2 40 3 6.34 | 2925 310 170/165 380270 30 372543310 33| M30 117 | FIG1 YBZ-220L-8 30 2.2 3.97 728 380 125/220/450 370 37 471712419 39| M36 325 | FIG2
YBZ-200L1-2 50 3.7 7.98 | 2894 350220200 420 310 31 444 666373 39 M36 168 | FIG1 YBZ-240L-8 50 3.7 1.3 734 440 140 240 530/396 40 509 845453 45 M42 456 | FIG2
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YBZU MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO
IR A A PRUEBA DE EXPLOSIONES

El motor asincrono trifasico a prueba de explosiones con fuente de vibracion de la serie YBZU (en lo
sucesivo denominado motor de vibracién) es un motor asincrono trifasico de jaula de ardilla. El
} rendimiento eléctrico de nuestros motores se implementa con el estandar Q/YTDJ906-2022
"Condiciones técnicas del motor de vibracion asincrono trifasico a prueba de explosiones con fuente
de vibracién de la serie YBZU (fuerza de excitacion 3kN~130kN)".
L RE—— L —— El rendimiento a prueba de explosiones de esta serie de motores de vibracién cumple con
GB/T3836.1-2021 "Atmésferas explosivas Parte 1: Requisitos generales para equipos" y
GB/T3836.2-2021 "Atmdsferas explosivas Parte 2: Equipos protegidos por una carcasa a prueba de
Ilamas "d", y la marca a prueba de explosiones es Ex db | Mb, por lo que nuestros motores son
aplicables al entorno de gas de las minas de carbdn subterraneas (frente sin excavaciéon) y a
PrmCIpaleS Datos Técnicos B5 Vertlcal) algunos lugares con inflamabilidad del metano o polvo de carbon o el mezcla explosiva de vapor y

aire, que se utilizan como equipo de pdélvora general. El simbolo de seguridad de nuestros motores
Fuerza (Potencial . 1 cumple con lanorma AQ1043-2007 "Senales y marcas de seguridad para productos mineros".
Modelo NE’IL",\'F)G' N&"W)a' (A) | (r/min) | Polos| @1 N Figura

YBZ 110L1-2 3 0.25 | 0.77 | 2886 300 180 104 160 FIG1
300 252 180 20 14 400 104 160 FIG1
18 425 112 175 FIG1

22

&)
@3
@1
1
&)
@3
@1

8-9D

N
\

= NI

FIG1 FIG2

YBZ 110L2-2| 5 0.37 1.1 2862

YBZ 120L3-2| 8 0.75 | 1.87 | 2890 310 258 210 22

YBZ120L4-2 10 | 0.75 1.87 @ 2890 310 | 258 | 210 & 22 18 | 425 112 175 FIG1 Codificacion del Modelo

YBZ 120L5-2 15 11 | 259 | 2888 380 330 | 230 @ 26 18 | 450 122 185 FIG1 Y B ZU 10 -4

YBZ140L1-2 20 | 1.5 | 3.41 2904 380 330 | 230 @ 26 18/26A 450 = 122 | 185 FIG1 T

YBZ165L1-2] 30 | 2.2 | 4.95 2925 400 | 345 275 | 30 26 | 470 135 200 FIG1 OIS
YBZ200L1-2 50 | 3.7 | 7.98 2894 440 | 390 316 = 30 26 | 540 @ 160 235 FIG2 FUeZ
YBZ110L1-4 3 | 0.18 | 0.69 1450 300 252 | 180 | 20 14 | 400 | 104 160 FIG1 Vibracion
YBZ 110L2-4| 5 0.25 | 0.91 | 1445 300 | 252 | 180 | 20 14 | 400 | 104 160 FIG1 A pruebade fuego
YBZ120L3-4 8 | 055 | 1.65 1442 310 | 258 | 210 22 18 | 425 112 175 FIG1 Motor de induccion

YBZ120L4-4 10 0.55 1.65 | 1442
YBZ 140L1-4 15 0.75 2.2 1458
YBZ 140L2-4 20 1.1 2.97 | 1458
YBZ 165L1-4 30 1.5 4.5 1463
YBZ200L1-4 50 2.2 5.47 | 1448
YBZ 120L1-6 3 0.25 0.91 948
YBZ 120L2-6 5 0.37 | 1.32 945

310 258 210 22
380 330 230 26
380 330 230 26
400 345 275 30
440 390 316 30
310 258 210 22
310 258 210 22

18 425 112 | 175 | FIG1
18 450 122 | 185 | FIG1

18/26 A 450 122 185 | FIG1 . .z
Descripcion de la marca
26 470 135 200 | FIG1

26 | 540 160 235 FIG2 a prueba de explosiones Condiciones de Trabajo del Motor

18 425 | 112 175 | FIG1 Ex db I Mb - La altitud no supera los 1000 metros.
18 425 112 175 FIG1 - Latemperatura del aire ambiente es de -20°C~+40°C.
-La humedad relativa del aire no supera el 95% (a 25°C).

YBZ 140L1-6 8 0.75 | 2.42 | 960 380 | 330 | 230 | 26 18 | 450 | 122 185 FIG1 | ) ‘Voltaje: 380V, 660V, 380V/660V.
YBZ140L2-6] 10 | 0.75 2.42 @ 960 380 | 330 @ 230 @26 18 | 450 | 122 185 FIG1 Nivel de proteccion - Frecuencia: 50/60Hz.
YBZ 165L1-6/ 15 11 | 3.41 976 400 | 345 | 275 | 30 26 | 470 | 135 200 FIG1 Categoria -Modo de trabajo: S1 (continuo).

- Método de conexion: Y (380V), 2/Y (4: 380V, Y: 660V).
- Elnumero de polos del motor de vibracion es
26 540 | 160 | 235 FIG2 L Marcaapruebade explosiones 2 polos, 4 polos, 6 polos y 8 polos.

YBZ165L2-6 20 1.5 4.18 972
YBZ200L1-6 30 2.2 5.74 964

400 345 275 30
440 390 316 30

26 470 135 | 200 | FIG1 L Gabinete a prueba de llamas

o o o o o o o A b~ b b BB BB DB D DD DN DN DD DD
© O O O O O O o o O O O/ oo o O O oo o o o o o

A El orificio de instalacion de fabrica es ¢18, si necesita ¢26, solicite con anticipacion.

-11- -12-
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Apariencia
l\llzue(zal PNoterjcielz Peso
omina omina t
Modelo Polos 2kN) A A H K | AA | BB | HA | HD L (kg) Figura
3 fases 4 polos
3 HO YBZU 3-4 4 3 0.18 | 180 110 110 18 | 218 166 18 303 390 | 195 35 | FIG1
©
YBZU 3-4 4 3 0.18 220 140 120 22 260 190 20 | 317 444 220 45 FIG1
37
H YBZU 5-4 4 5 025 | 180 110 110 18 218 166 18 303 390 195 ~ FIGI
BER e YBZU 5-4 4 5 025 | 220 140 | 120 | 22 | 260 190 20 | 317 444 220 ,o  FIGT
B 4ok YBZU10-4 | 4 10 0.55 | 220 140 120 @ 22 | 260 190 20 317 | 444 | 220 58 | FIG1
BB A
L - YBZU 15-4 | 4 15 0.75 | 220 140 120 @ 22 | 260 190 20 | 317 | 444 | 220 72 | FIG1
YBZU 15-4 | 4 15 0.75 | 260 150 | 140 | 26 | 310 | 230 | 25 | 350 | 522 | 259 | '° | FiGH
113
FIG1 YBZU20-4 | 4 20 11 | 260 150 140 26 | 310 | 230 25 350 522 259 .. FIGH
YBZU30-4 | 4 30 15 | 310 170 165 | 33 380 270 30 398 543 310 ogg FIGT
YBZU50-4 | 4 50 22 | 350 220 | 200 39 | 420 310 31 | 476 666 373 316  FIG1
Em YBZU75-4 | 4 75 37 | 380 125 220 39 | 450 370 37 | 501 712 419 | 38 fiG2
415
TH ! 07 N YBZU 100-4 4 100 6.3 | 380 125 220 39 450 370 37 501 712 419 FIG2
N YBZU 100-4 4 100 6.3 | 440 140 240 45 530 396 40 546 845 453 FIG2
HD
= e g YBZU 130-4 4 130 7.5 | 440 140 240 45 530 396 40 546 845 453 FIG2
: 3 fases 6 polos
RV A :[ 0 £/ YBZU 3-6 6 3 025 | 180 110 110 18 | 218 166 18 303 410 | 195 43 | FIG1
L INED
I:' 5 - 6.0k YBZU 3-6 6 3 0.25 | 220 140 120 22 260 190 @20 | 317 444 220 90 FiG1
T A
53
= AA YBZU 5-6 6 5 037 220 140 120 22 260 190 20 317 484 220 - FIG
L
YBZU10-6 = 6 10 075 | 260 | 150 140 26 | 310 | 230 25 | 350 522 259 o, |FIG1
FIG2 YBZU15-6 = 6 15 11 | 260 150 | 140 @ 26 | 310 230 25 | 350 543 259 115  FIG1
YBZU 15-6 6 15 1.1 310 | 170 | 165 | 33 | 380 | 270 = 30 398 | 543 310 125 FIG1
YBZU20-6 = 6 20 15 | 310 | 170 | 165 33 | 380 270 30 | 398 543 310 47 FiG1
190
YBZU30-6 = 6 30 22 | 310 170 165 33 380 270 30 398 593 310 . . FIG1
YBZU30-6 = 6 30 22 | 350 220 200 39 420 310 31 476 666 373 FIG1
Principales Datos Técnicos (B3 Horizontal) zsl
YBZU40-6 = 6 40 3 350 | 220 200 @ 39 420 310 31 476 666 373 292 | FIG1
Potencia
380
YBZU50-6 = 6 50 3.7 380 125 | 220 39 450 370 37 | 501 712 419 FIG2
3 fases 2 polos 435
YBZU75-6 = 6 75 55 | 380 125 220 | 39 | 450 370 37 | 501 | 772 | 419 | ,,,  FIG2
YBZU 3-2 2 3 0.25 | 180 110 | 110 18 218 166 18 | 303 390 195 33 | FIG1
YBZU75-6 @ 6 75 5.5 | 440 140 | 240 @45 | 530 396 40 | 546 845 453 FIG2
YBZU 3-2 2 3 0.25 | 220 140 | 120 22 260 190 20 | 317 444 220 42 | FIG1
YBZU 5.2 7 5 037 | 180 | 110 | 110 | 18 | 218 | 1656 | 18 | 303 | 390 | 195 | 34 |FIa1 YBZU 100-6 6 100 7.5 | 440 140 240 45 530 396 40 546 845 453 FIG2
YBZU 5-2 2 5 0.37 | 220 140 120 | 22 | 260 | 190 = 20 | 317 | 444 220 45 | FIG1 YBZU 120-6 6 120 9.0 | 440 140 | 240 45 530 396 40 | 546 885 453 FIG2
YBZU10-2 | 2 10 0.75 | 180 110 | 110 18 218 166 18 | 303 390 195 37 | FIG1 3 fases 8 polos
YBZU10-2 | 2 10 0.75 | 220 140 | 120 22 260 190 20 | 317 444 220 48 | FIG1 YBZU 10-8 | 8 10 0.75 | 310 | 170 | 165 | 33 | 380 | 270 | 30 | 398 | 543 | 310 | 122 | FIG1
YBZU15-2 | 2 15 11 | 220 140 120 22 260 190 20 | 317 444 220 50 | FIG1 G
YBZU20-8 = 8 20 15 | 350 220 200 | 39 420 310 31 476 666 373 FIG1
YBZU20-2 = 2 20 15 | 260 150 140 | 26 310 230 25 350 522 259 68  FIGT 395
YBZU30-2 & 2 30 2.2 | 310 170 | 165 33 | 380 | 270 30 | 398 | 543 310 @ 95  FIG1 JEzUses |8 - 22 | 380 | 125 | 220 | 39 | 450 | 370 | 37 | 801 ) 712 ) 419 ) ., |F!¢?
YBZU50-2 = 2 50 3.7 | 350 220 200 39 420 310 31 476 666 373 170 FIG1 YBZU50-8 = 8 50 3.7 | 440 140 | 240 45 530 396 40 | 546 845 453 FIG2
-13- -14-
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Apariencia YBZD/BZD/YBZJ MOTOR VIBRADOR ASINCRONO
TRIFASICO A PRUEBA DE EXPLOSIONES

El motor de vibracion asincrono trifasico a prueba de explosiones (en lo sucesivo denominado
motor de vibracién) es un motor asincrono trifdsico de jaula de ardilla. El rendimiento eléctrico de
este producto cumple con la norma Q/YTDJ909-2022 "Condiciones técnicas para motores de
vibracién asincronos trifasicos a prueba de explosiones (fuerza de excitacion 0,6 kN ~ 300 kN)".
El rendimiento a prueba de explosiones de los motores de vibracién de esta serie cumple con
GB/T3836.1-2021 "Atmésfera explosiva Parte 1: Requisitos generales para equipos”,
GB/T3836.2-2021 "Atmosfera explosiva Parte 2: Equipos protegidos por una carcasa a prueba de
[lamas" d" ", GB/T3836.31-2021 "Atmodsferas explosivas Parte 31: Equipo protegido por un
gabinete a prueba de igniciéon de polvo "t"".

QUALITY MEET, WORLD WIDE

@3
@1

FIG1 FIG2

Las marcas a prueba de explosiones son Ex db IIC T4 Gb,
Ex tb IlIC T130°C Db, lo que significa que nuestros

Principales Datos Técnicos (B5 Vertical) motores son adecuados para atmodsferas de gas
explosivo en la Zona 1y Zona 2 de IlIA, IIB, IIC y grupos

Fuerza | Potenci de temperatura T1~T4 en el ambiente de fabrica, o en
Modelo Polos N‘(’&",\i[;a' NE’IP‘V{/”)a' ®1 | 2 | @3 L E F | Figura Zona 21, Zona 22, donde la temperatura maxima de la
superficie no excede los 130 ° C, amentos voladores

2 3 0.25 300 252 180 @ 20 6 14 | 400 104 = 200

YBZU 3-2 FIG1 inflamables IlIA, polvo inflamable [1IB, ambiente de polvo
conductor inflamable IIIC, en el que nuestros motores se

YBZU 5-2 2 ) 0.37 300 252 180 20 6 14 400 104 200 | FIG1
YBZU 10-2 2 10 0.75 310 258 210 22 6 18 425 112 215 | FIG1
YBZU 15-2 2 15 1.1 380 @ 330 @230 26 6 18 450 | 122 @ 225 @ FIG1 L. .
Codificacion del Modelo Condiciones de Trabajo del Motor
YBZU 20-2 2 20 1.5 380 330 230 26 6 18/26 A 450 122 225 | FIG1 .
Y BZD/J 10 4 - La altitud no supera los 1000 metros.
YBZU 30-2 2 30 2.2 400 | 345 275 30 6 26 470 | 135 | 240 | FIG1 - T T - - La temperatura del aire ambiente es de -20°C~+40°C.

I— Polo La humedad relativa del aire no supera el 95% (a 25°C).

YBZU 50-2 2 50 8.7 440 | 390 @ 316 30 8 26 540 = 160 & 275 | FIG2 - Voltaje: 380V, 660V, 380V/660V.
Fuerza - Frecuencia: 50/60Hz.
Estructura de instalacign ~ Modo de trabajo: S1 (continuo).

YBZU 5-4 4 5 025 | 300 252 180 | 20 6 14 | 400 @ 104 200 | FIG1 o , - Método de conexion: Y (380V), 2/Y (4: 380V, Y: 660V).
Vibracion a prueba de explosiones . g| namero de polos del motor de vibracién es 2 polos, 4 polos,

YBZU 3-4 4 3 0.18 300 @ 252 180 20 6 14 400 @ 104 = 200 @ FIG1

YBZU 10-4 4 10 0.55 310 | 258 | 210 @ 22 6 18 | 425 @ 112 | 215 | FIG1 Marca Yutong 6 polos y 8 polos.
YBZU 15-4 4 15 0.75 380 330 230 26 6 18 450 122 225 FIG1
YBZU 20-4 4 20 1.1 380 330 230 26 6 18/26A 450 122 225 | FIG1 DeSC IpCI(')n de Ia marca a prueba de eXDIOSioneS
YBZU 30-4 4 30 1.5 400 345 275 30 6 26 470 135 240 FIG1
Ex tb lIC T130°C Db Ex db [IC T4 Gb

YBZU 50-4 4 50 2.2 440 390 316 30 8 26 540 160 275 FIG2
YBZU 3-6 6 3 0.25 310 258 | 210 22 6 18 425 112 215 | FIG1
YBZU 5-6 6 5 0.37 | 310 | 258 | 210 | 22 6 18 | 425 @ 112 | 215 | FIG1 Nivel de proteccion del equipo Nivel de proteccién del equipo
YBZU 10-6 6 10 0.75 380 | 330 | 230 26 6 18 450 @ 122 | 225 | FIG1 Temperatura maxima de la superficie Grupo de temperatura
YBZU 15-6 6 15 1.1 400 @ 345 | 275 | 30 6 26 | 470 | 135 @ 240 @ FIG1 ———— Area a prueba de explosion de polvo Categoria, nivel.
YBZU 20-6 6 20 15 | 400 | 345 275 30 | 6 | 26 | 470 | 135 240 @ FIGA Gabinete a prueba de explosién de polvo Gabinete a prueba de llamas

Marca a prueba de explosiones Marca a prueba de explosiones
YBZU 30-6 6 30 2.2 440 390 316 30 8 26 540 160 275 | FIG2

AEl orificio de instalacion de fabrica es ¢18, si necesita ¢26, informe con anticipacién.
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YUTONG MOTOR

QUALITY MEET, WORLD WIDE

AparienCia Cliz |Flend: Corrlente Velocidad Peso
— Modelo Nc()m\llr;al N(okw)al (r/min) AA | BB | HA | HD Figura
O D 3 fases 2 polos
1.5-2 2 1.5 0.18 0.52 2890 150 90 102 220 162 16 @ 250 | 328 165 14 25 FIG1
N I _ _ bl | 2.5-2 2 2.5 0.25 0.75 2890 180 110 102 220 162 16 @ 250 | 328 165 18 25 FIG1
o o 5-2 2 ® 0.4 1.1 2890 180 140 115 220 196 18 @ 267 | 376 208 18 B85 FIG1
2l 8-2 2 8 0.55 1.7 2893 180 140 115 220 196 18 @ 267 | 376 208 18 37 FIG1
—
B 10-2 2 10 0.75 1.85 2893 180 140 115 220 196 18 @ 267 | 376 208 18 40 FIG1
BB
16-2 2 16 1.1 & 2890 220 160 135 280 230 23 297 | 457 247 26 51 FIG1
L
20-2 2 20 1.5 3.41 2890 220 160 135 280 | 230 23 297 | 457 247 26 09 FIG1
FIG1
30-2 2 30 2.2 4.7 2945 260 180 165 325 265 27 338 | 510 310 26 88 FIG1
40-2 2 40 3 6.34 2900 | 320 200 190 395 300 29 397 | 562 356 33 125 | FIG1
50-2 2 50 3.7 7.98 2900 | 320 200 190 395 300 29 397 | 562 356 33 132 | FIG1
®
I 3 phase 4 pole
HD 1.5-4 4 1.5 0.12 0.43 1430 150 | 90 102 | 220 162 16 | 250 328 165 14 27 FIG1
D
| 2.5-4 4 2.5 0.13 0.45 1427 | 180 110 102 220 162 | 16 | 250 | 328 165 | 14 29 FIG1
H H
o\ | 6-0K 5-4 4 5 0.25 0.9 1427 | 180 110 102 220 162 | 16 | 250 | 348 165 14 32 FIG1
HX:[T/ 8-4 4 8 0.45 1.5 1442 | 180 140 115 220 196 | 18 267 | 376 208 | 18 43 FIG1
BB A 10-4 4 10 0.55 1.8 1444 | 180 140 115 220 196 | 18 267 | 416 208 | 18 44 FIG1
B AA 1
16-4 4 16 0.75 1.9 1445 | 220 160 | 135 | 280 230 | 23 | 297 457 | 247 @ 26 60 FIG1
FIG2
20-4 4 20 1.1 2.62 1445 | 220 160 | 135 | 280 230 | 23 | 297 457 | 247 @ 26 63 FIG1
30-4 4 30 1.5 3.2 1445 | 260 180 | 165 | 325 265 | 27 | 338 510|310 33 98 FIG1
40-4 4 40 1.8 4.75 1475 | 320 | 200 | 190 | 395 | 300 | 29 | 397 | 562 | 356 | 33 138 | FIG1
._ _. ® 50-4 4 50 2.2 5.4 1475 320 | 200 190 | 395 300 29 397 562 356 33 149 | FIG1
] 75-4 4 75 3.7 7.88/4.55 1475 | 320 200 200 420 310 31 444 666 | 373 | 33 195 | FIG1
75-4 4 75 3.7 | 7.88/4.55 1475 | 380 125 220 450 370 37 501 | 712|419 | 39 275 | FIG2
o ==-ThF D = —
100-4 4 100 5.5 12.9/7.2 1477 | 370 200 | 220 | 450 370 | 37 | 501 665|419 39 305 FIG1
] H 100-4 4 100 5.5 12.9/7.2 1477 | 380 125 220 450 370 | 37 501|712 419 | 39 311 FIG2
p — 9 ° 130-4 4 130 7.5 15.5/9 1480 | 440 140 240 530 396 | 40 546 | 845 453 | 45 410 FIG2
HA
B B B 140-4 4 140 9 18.5/10.7 | 1475 | 480 140 270 610 520 | 40 589 | 956 555 | 45 595 FIG3
88 160-4 4 160 10 21.8/12.6 | 1475 | 480 140 | 270 | 610 520 | 40 | 589 956 | 555 45 605 @ FIG3
L
FIG3 180-4 4 180 11 23.9/13.8 | 1475 | 480 140 | 270 | 610 520 | 40 | 589 956 | 555 45 630 @ FIG3
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QUALITY MEET, WORLD WIDE

Modelp M

2.5-6
5-6
8-6
10-6
16-6
20-6
30-6
40-6
50-6
50-6
75-6
75-6
100-6
100-6
120-6
130-6
130-6
140-6
160-6
180-6
200-6
220-6
240-6
260-6

300-6

3 fases 8 polos

20-8

30-8

50-8

75-8

100-8

135-8

160-8

180-8

200-8

o O O O o O o o o o o o o o o oo o o o o o o o o

8

8

Fuerza
Nominal

(kN)

2.5
5
8
10
16
20
30
40
50
50
75
75
100
100
120
130
130
140
160
180
200
220
240
260
300

20
30
50
75
100
135
160
180

200

Potencia
Nomina
k

0.25
0.4
0.55
0.75
1.1
1.8
2.2
3
SN
3.7
5.5
5.5
7.5
75
9
9
9
10
11
13
15
15
18
18
23

1.5
2.2
3.7
5.5
7.5
©
11
13

15

0.8
1.32
1.7
2.24
3.37
3.8
6.1
8
9.0/5.2
9.0/5.2
13.3/7.68
13.3/7.68
17.5/10.1
17.5/10.1
19.3/11.1
19.3/11.1
19.3/11.1
20.6/11.9
23.6/13.6
27.1/15.7
30.5/17.6
30.5/17.6
36.5/21.1
36.5/21.1
46.3/26.7

4.88

3.97/2.3

11.3/6.5

15.1/8.71

17.9/10.3

21.3/12.3

25.8/14.9

31.5/18.2

33.9/19.6

(r/min)

Corriente |Velocidad
W) (A

950
945
960
960
960
960
970
970
980
980
980
980
982
982
982
980
980
985
982
982
985
985
985
985
985

730

730

735

735

733

735

735

735

735

ﬂn

3 fases 6 polos

180
180
220
220
260
260
320
320
370
380
370
380
420
440
440
420
440
480
480
520
600
600
600
600
600

140
140
160
160
180
180
200
200
200
125
250
125
150
140
140
150
140
140
140
140
140
140
140
140
140

115
115
135
135
165
165
190
190
200
220
220
220
240
240
240
240
240
270
270
270
310
310
310
310
310

220
220
280
280
325
325
395
395
440
450
450
450
530
530
530
530
530
610
610
610
700
700
700
700
700

350 | 220 200 420

380

440

440

480

480

600

600

600

125

140

140

140

140

140

140

140

_19_

220

240

240

270

270

310

310

310

450

530

530

610

610

700

700

700

196
196
230
230
265
265
300
300
310
370
370
370
396
396
396
396
396
520
520
520
550
550
550
550
550

310

370

396

396

520

520

550

550

550

18
18
23
23
27
27
29
29
31
37
37
37
40
40
40
40
40
40
40
40
45
45
45
45
45

31

Si

40

40

40

40

45

45

45

267
267
297
297
338
338
397
397
444
501
501
501
546
546
546
546
546
589
589
589
650
650
650
650
650

444

501

546

546

589

589

650

650

650

376
416
457
457
510
510
562
602
666
712
772
772
845
845
885
885
885
956
956
956
1030
1030
1030
1050
1050

666

712

845

845

956

1016

1050

1050

1100

208
208
247
247
310
310
356
356
3173
419
419
419
453
453
453
453
453
555
555
555
595
595
595
595
595

373

419

453

453

555

555

595

595

595

14
18
18
18
26
26
33
33
39
39
39
39
45
45
45
45
45
45
45
45
45
45
45
45
45

39

39

45

45

45

45

45

45

45

42
46
62
66
98
105
156
172
220
291
335
335
430
430
462
479
479
630
690
720
865
885
925
955
1000

210

320

455

490

705

745

925

970

995

FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG2
FIG1
FIG2
FIG2
FIG2
FIG2
FIG2
FIG2
FIG3
FIG3
FIG3
FIG3
FIG3
FIG3
FIG3
FIG3

FIG1

FIG2

FIG2

FIG2

FIG3

FIG3

FIG3

FIG3

FIG3
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YUTONG MOTOR

YZS MOTOR VIBRADOR DE ALTA EFICIENCIA
SEGUNDA GENERACION)

El motor vibratorio de alta eficiencia de la serie YZS es la fuente de excitacion de diversas
maquinarias vibratorias, que se utilizan ampliamente en la alimentacién por vibracién, el transporte
por vibracion, el beneficio por vibracion, el cribado por vibracion y el antibloqueo de silos por
vibracion, etc. en campos como la energia eléctrica. , alimentacion, industria quimica, metalurgia,
materiales de construccién, carbdn, mineria, industria ligera, cemento, ferrocarril, puerto, etc.

Las caracteristicas principales de este motor en serie son tamafio pequefio, peso ligero, fuerte
fuerza de excitacion, amplitud estable, ajuste continuo de la fuerza de excitacion y carcasa
completamente sellada. Este motor en serie puede funcionar en cualquier condicion de polvo sin los
requisitos a prueba de explosiones, cuyo nivel de proteccién es IP55 y cuyo nivel de aislamiento es
F, mientras que se puede lograr un nivel de proteccion IP65. Condiciones de trabajo: la altitud es
inferior a 1000 metros, la temperatura ambiente es de -15 ~ 40 °C, el método de enfriamiento es
IC410y el método de trabajo es S1 (sistema de servicio fijo continuo).

Codificacion del Modelo
Y Z2 S -20 -4

Condiciones de Trabajo del Motor

- La altitud no superalos 1000 metros.
-La temperatura del aire ambiente es de -15°C~+40°C.
Polos °Lahumedad relativadelaire nosuperael 90%.
- Voltaje: 220V/380V.
- Modo de trabajo: S1 (continuo).
Bloque exceéntrico doble . \Mgtodo de conexion: 7Y
Fuente de excitacion - El nUmero de polos del motor de vibracién es de 2 polos,

Motor de induccion 4 polos, 6 polos y 8 polos.

Fuerza maxima (kN)

_20_
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YUTONG MOTOR

QUALITY MEET, WORLD WIDE

. . Principales Datos Técnicos
Apariencia

Fuerza | Potencia ) )
Nominal| Nominal Corriente |Velocidad

(KW) (A) (r/min)

Perno

Modelo Instalacion

Ao awlso o]

3 fases 2 polos

_21_

_22_

YZS-1-2 1 0.09 | 0.45 | 2800 130 80 | 80 (155160 15 183303 135 12 | M10 10 FIG1
YZS-1.5-2 1.5 0.12 | 0.52 | 2768 130 80 80 (155 160 15 183303 135 12  M10 10 FIG1
H YZS-2.5-2 2.5 0.22 | 0.52 | 2768 130 80 80 (155 160 15 183303 135 12 M10 10 FIG1
YZS-3-2 3 0.25 | 0.71 | 2875 150 90 90 (190 177 23 190 340 160 13 M12 15 FIG1
H YZS-5-2 5 0.37 | 1.15 | 2874 150 90 | 90 (190 177 23 190 340 160 13 | M12 16 FIG1
YZS-8-2 8 0.55 | 1.39 | 2880 180 110 110 218 166/ 18 240 390 195 18 M16 31 FIG2
BE:B - L Ot 1 YZS-10-2 10 0.75 1.8 2878 180110 110|218 166 18 240/390 195 18 M16 32 FIG2
= - YZS-15-2 15 1.1 2.59 | 2888 220 140 120 260 190 20 (260 444 220 22 M20 48 FIG2
FIG1 53 gl o o YZS-20-2 20 1.5 3.41 | 2904 260 150 140 310 230 25 293 522259 26 = M24 65 FIG2
| | . YZS-25-2 25 2.2 4.85 | 2927 310/170 165|380 270 30 341/543/310 33  M30 88 FIG2
<%> - = _ul’__ 1\r s MK_ YZS-30-2 30 2.2 4.95 | 2925 310/170 165|380 270 30 341543310 33 M30 92 FIG2
i — v , YZS-40-2 40 3.7 7.87 | 2895 350/220 200 420 310 31 402|666 373 39 M36 155 | FIG2
i ﬁ\ g A8 - YZS-50-2 50 3.7 7.98 | 2894 350 220 200 420 310| 31 (402 666 373 39 M36 160 | FIG2
° )
A2 N YZS-1-4 1 0.09 | 0.43 | 1319 13080 80 (155160 15 183/303/135 12 M10 12 FIG1
oK = YZS-1.5-4 1.5 0.12 | 0.43 | 1319 (130 80 | 80 (155160 15 183/303/135 12 | M10 12 FIG1
L AAA . YZS-2-4 2 0.12 | 0.41 | 1341 130 80 80 155160 15 183/303/135 12 M10 13 FIG1
=S . YZS-2.5-4 2.5 0.18 | 0.63 | 1419 150 90 90 (190 177/ 23 190340160 13  M12 17 FIG1
FIG2 = s o YZS-3-4 3 0.18 | 0.63 | 1419 150 90 90 (190 177 23 190340160 13  M12 18 FIG1
| |l g N YZS-5-4 5 0.25 | 0.73 | 1414 (180110 110/218/166 18 240390195 18 M16 33 FIG2
, @ - y __.'; ; —JB_ R H,;:r | - i YZS-8-4 8 0.37 | 1.03 | 1412 220140 120/260 190/ 20 260 444220 22  M20 38 FIG2
: 88 A YZS-10-4 10 0.55 1.5 1442 1220140120 260190/ 20 |260 444220 22 = M20 40 FIG2
777 3 2 - = ' YZS-15-4 15 0.75 2.1 1458 260 150140 310/230| 25 |293 522259 26 = M24 65 FIG2
] FIG5 YZS-20-4 20 1.1 2.97 | 1458 [260 150 140 310/230 25 293522(259 26 M24 71 FIG2
t** o N i YZS-25-4 25 1.5 3.89 | 1467 310/170 165380270 30 341/543/310 33 M30 98 FIG2
i [eox = YZS-30-4 30 1.5 3.96 | 1463 310/170 165380 270 30 341/543/310 33 M30 104 | FIG2
m AR YZS-40-4 40 2.2 5.4 1451 310/170165/380 270/ 30 341/543/310/ 33 | M30 120 | FIG2
YZS-50-4 50 2.2 5.47 | 1448 350/220 200420310 31 402666 373 39 M36 175 | FIG2
FIG3 YZS-75-4 75 3.7 9.46 | 1466 380|125 220450370 37 435712419 39 M36 292 | FIG3
YZS-100-4 100 6.3 14.4 | 1475 (380125220 450 370 37 435712419 39 M36 305 | FIG3
YZS-100-4 100 6.3 14.4 | 1475 (440140 240 530 396 40 472 845453 45 M42 375 | FIG3
YZS-130-4 130 7.5 16.7 | 1473 |440140/240 530 396 40 509 845453 45 M42 395 | FIG3
YZS-140-4 140 9 185 | 1475 480/140/270/610 520 40 589 956 555 45| M42 590 | FIG4
YZS-160-4 160 10 218 | 1475 480|140 270610 520 40 589 956 555 45 MA42 600 | FIG4
YZS-180-4 180 11 239 | 1475 480|140 270610 520 40 589 956 555 45 MA42 630 | FIG4
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YUTONG MOTOR

QUALITY MEET, WORLD WIDE

YZS MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO
Principales Datos Técnicos (PRlMERA GENERAC|ON)

Fuerza | Potencia | o oo Dimensione ] Permo El motor de vibracion asincrono trifasico de la serie YZS es la fuente emocionante de esas diversas

Modelo Nominal N(?(”\}'\?f" (A) | (r/min) Instalado maquinas de vibraciéon. Es ampliamente utilizado para alimentacion por vibracién, transporte por
H vibracion, beneficio por vibracion, cribado por vibracion y antibloqueo por vibracién de silos en

3 fases 6 polos industrias como la de energia eléctrica, alimentaria, quimica, metallirgica, materiales de

construccion, carbon, mineria, industria ligeray cemento. , ferrocarriles, puertos y otras industrias.

YZS-3-6 3 0.25 | 0.85 | 933 180 110 110|218 166 18 240 410 195 18  M16 38 FIG2 o & p UL 8 _ Hes _
V7556 5 037 1 3 945 |220|1201120 2601190 20 126012842201 22 | 20 40 F1G2 Su caractgrls’glca principal es: pequeno vo_I’umen, peso ligero, alta fuerza de excitacién, amplitud
estable, sin ajuste de la fuerza de excitacion, carcasa completamente sellada. Nuestros motores

YZS-8-6 8 0.55 1.9 961 260 150 140 310 230 25 293 522 259 26  M24 72 FIG2 pueden funcionar en cualquier condicion polvorienta sin los requisitos a prueba de explosiones,
YZS-10-6 10 0.75 @ 2.42 960 260 150 140 310230 25 293|522 259 26 | M24 75 FIG2 cuyo nivel de proteccion es IP54 y cuyo nivel de aislamiento es F. Condiciones de trabajo: la altitud
Y7S-15-6 15 11 3.41 976 310 170 165 380 270 30 341 543 310 33 M30 110 FIG2 es inferior a 1000 metros, la temperatura ambiente es de -15~40°C, la El método de enfriamiento es
YZS-20-6 20 1.5 418 | 972 310/170 165|380 270 30 341/543/310 33 M30 120 | FIG2 JEEAD AT CCERED 08 S (EIEEUR CCEERIEIOT CRUlUBRIE

YZS-25-6 25 2.2 5.69 961 310(170 /165 380 270 30 341/543/310 33  M30 125 | FIG2

YZS-30-6B 30 2.2 572 | 960 310 170 165 380/270 30 341 593 310/ 33 | M30 128 | FIG2

YZS-30-6 30 2.2 5.74 964 350 220 200 420 310 31 402 666 373 39 M36 182 | FIG2

YZS-40-6 40 3 7.9 967 350 220200 420310 31 402 666 373 39 | M36 210 | FIG2

YZS-50-6B 50 3.7 9.42 | 965 350 220 200 420 310 31 402 666 373 39 | M36 222 | FIG2

YZS-60-6 60 3.7 9.42 | 965 350 220 200 420 310 31 402 666 373 39 | M36 235 | FIG2

YZS-50-6 50 3.7 9.45 | 969 380 125 220 450 370 37 435 712 419 39 M36 285 | FIG3

YZS-75-6B 75 5.5 13.9 971 380 125 220 450 370 37 435 772 419 39 M36 330 | FIG3

YZS-75-6 75 5.5 13.9 | 985 440|140 240 530 396 40 472|845 453 45 M42 380 | FIG3

YZS-100-6 100 7.5 17.8 986 440 140 240|530 396 40 472 845 453| 45 M42 425 | FIG3

YZS-120-6 120 9.5 19.3 | 986 440 140 240 530 396 40 472 885 453 45| M42 462 | FIG3

YZS-140-6 140 10 20.6 | 986 440|140 240|530 396 40 472|885 453 45 M42 475 | FIG3

YZS-140-6 140 10 20.6 | 980 480 140 270 610/520 40 545 956 505 45 M42 625 | FIG4

YZS-160-6 160 11 23.8 | 980 480 140 270 610|520 40 545 956 505 45 M42 685 | FIG4

YZS-180-6 180 13 27.1 983 520 140270 610|520 40 545 956 505 45 M42 715 | FIG4

YZS-200-6 200 15 30.5 | 985 (600 140 310 700 550 45 6101030595 45 M42 860 | FIG5

YZS-220-6 220 15 30.5 | 985 (600 140 310 700 550 45 6101030595 45 M42 880 | FIG5

YZS-240-6 240 18 36.5 | 985 600 140 310 700|550 45 6101030 595 45 M42 920 | FIG5 Codificacién del Modelo

YZS-260-6 260 18 36.5 | 985 (600 140 310 700 550 45 610 1050 595 45  M42 950 | FIG5

YZS-300-6 300 23 46.3 | 985 600 140 310 700 550 45 6101050595 45 M42 | 1000 | FIG5 Y Z S -20 -4

YZS-330-6 330 23 46.3 | 985 600 140310 700 550 45 610 1100/595 45 M42 | 1025 | FIG5

Condiciones de Trabajo del Motor

YZS-20-8 20 1.5 4.88 | 718 350 220 200 420 310 31 402 666 373 39 | M36 205 | FIG2

YZS-30-8 30 2.2 3.97 | 728 380 125 220 450 370 37 435712 419 39 | M36 315 | FIG3 ‘Laaltitud no supera l.os 1000_ metros. . .

Polo - Latemperatura del aire ambiente es de -15°C~+40°C.

YZS-50-8 50 3.7 11.3 734 440 140 240|530 396 | 40 472|845 453 45 M42 445 FIG3 -La humedad relativa del aire no supera el 90%.
YZS-75-8 75 55 | 151 | 735 440|140 240530 396 40 472 845453 45 M42 & 485  FIG3 —— Fuerza excitante maxima - Voltaje: 220V/380V. '

YZS-100-8 | 100 7.5 | 17.9 | 733 480140270 610520 40 545956 555 45 M42 = 700 | FIG4 Blogue exceéntrico doble mz:joodiedterit;?:;iil:(Z7$t'nu°)'

YZS-135-8 135 9 21.3 | 735 480140 270610520 40 5451016555 45 M42 = 740 | FIG4 Fuente de excitacion - El nimero de polos del motor de vibracién es de 2 polos,
YZS-160-8 160 11 25.8 | 735 600 140310700550 45 6101050 595 45 M42 920 | FIG5 Motor de induccion 4 polos, 6 polos y 8 polos.

YZS-180-8 180 13 31.5 | 735 |600 140310700550 45 6101050595 45 M42 965 | FIG5

YZS-200-8 200 15 33.9 | 735 600140310700 550 45 6101100595 45 M42 990 | FIG5
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Apariencia

..... t— oD

Fuerza [POIONCE g veis|  Dmensionesmml | A
Modelo Nominal |Nominal 0219”6 (er/?;lin{; Ins'?aelggén (Eso) Figura
¢ | W A |8 |H|asjesualuol L K| :

*‘i@ H 4-0K
i . . Il il y WAl TTIT 1: 3 fases 4 polos
= [1] 40K N
2t A YZS-1-4 1 0.09 0.43 1319 130 80 80 160110/ 13 |155/233/132 12 M10 9.5 FIG1
L AA AA
FIG1 FIG2 YZS-1.5-4 1.5 0.12 0.43 1319 130 80 80 160 110/ 13 |155/233/132 12 M10 €. FIG1
YZS-2.5-4 2.5 0.18 0.54 1350 150/ 90 90 180 145 14 167 281141 13| M12 14 FIG1
Principales Datos Técnicos
YZS-3-4 & 0.18 0.55 1346 150 90 90 180 145 14 |[167/281 141 13 M12 15 FIG1
Modelo Nominal [Nominal COE:,'\eme VF}'/‘:TC]'i‘:‘E;d |n§;2c(i)én Flfsc; Figura
(kN)" | (kW) ﬂn g YZS-5-4 5 | 025 092 1415 180110 110220150 16 190320 166 18 M16 = 23 | FIG1
3 fases 2 polos
YZS-8-4 8 0.37 1.03 1412 220 140 120 265 190| 18 |222|358 210 22  M20 36 FIG1
YZS-1-2 1 0.09 0.45 2800 130/ 80 |80 (160 110 13 155233132 12 M10 9.5 FIG1
YZS-10-4 10 0.55 1.46 1413 220 140/120/265/190 18 222 388 210 22  M20 37 FIG1
YZS-1.5-2 1.5 0.12 0.52 2768 130/ 80 |80 (160 110 13 155233132 12 M10 9.5 FIG1
YZS-15-4 15 0.75 2.1 1450 260/150 140310 210 22 260 432 250 26  M24 52 FIG1
YZS-2-2 2 0.22 0.52 2768 |130 80 |80 160(110 13 |155233/132 12 M10 10 FIG1
YZS-20-4 20 1.1 2.63 1447 260 150 140 310 210| 22 |260/432 250 26 M24 56 FIG1
YZS-2.5-2 2.5 0.22 0.52 2768 130/ 80 | 80 (160 110 13 1565233132 12 M10 10 FIG1
YZS-25-4 25 1.5 3.96 1463 310170165 375|260 27 [328 508/310 33  M30 80 FIG2
YZS-3-2 3 0.25 0.71 2875 150/ 90 | 90 |180 145 14 167 260 141 13 M12 13 FIG1
YZS-30-4 30 1.5 3.96 1463 310 170/165/375/260 27 328 508 310 33  M30 83 FIG2
YZS-5-2 5 0.37 1.15 2874 150/ 90 | 90 |180 145 14 167 260 141 13 M12 14 FIG1
3 fases 6 polos
YZS-8-2 8 0.55 1.3 2762 180 110/110 220150 16 190/320 166 18 | M16 23 FIG1 YZS-5-6 5 0.37 1.32 936 220 140/120/265 190 18 222 388 210!/ 22 | M20 38 FIG1
YZS-10-2 10 0.75 1.8 2878 180/110/110/220 150 16 190 320 166 18  M16 23 FIG1 YZS-8-6 8 0.55 1.8 956 (260 150 140 310 210 22 260 432 250! 26 | M24 58 FIG1
YZS-15-2 15 1.1 2.59 2888 |220(140 120 265190 18 222358 210 22 | M20 32 FIG1 YZS-10-6 10 0.75 2.15 954 260|150 140/310 210| 22 260 432 250 26 M24 59 FIG1
YZS-20-2 20 1.5 3.21 2900 260/150(/140/310 210 22 260 432 250 26 M24 49 FIG1 YZS-15-6 15 1.1 3.41 976 310 170 165 375 260 27 328 508 310| 33 | M30 88 FIG2
YZS-25-2 25 2.2 4.95 2925 310/170/165|375 260 27 328 508 310 33  M30 72 FIG2 YZS-20-6 20 1.5 4.18 972 310 170 165 375 260 27 328 508 310| 33 | M30 91 FIG2
YZS-30-2 30 2.2 4.95 2925 310/170/165|375 260 27 328 508 310 33 M30 75 FIG2 YZS-30-6B 30 2.2 5.72 960 310|170 165|375 260| 27 328 568 310 33  M30 94 FIG2

_25_
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YTZU-A MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO

Los motores asincronos trifasicos de la serie YTZU-A son motores especiales para la industria de
maquinaria de granos, con las siguientes caracteristicas:

1. Disefio razonable, excelente seleccidon de materiales, alta eficiencia, bajo aumento de temperatura
y vida util prolongada.

2. Lafuerza de excitacion y la salida coinciden bien, el cuerpo es liviano, el par de arranque es grande
y el volumen es pequefio.

3. Elruido es bajo debido al uso de una rotacion suave para generar vibracion.

4. Estructura completamente cerrada, por lo que puede funcionar en cualquier lugar sin los requisitos
a prueba de explosiones.

5. La fuerza de excitacion se puede ajustar ajustando uUnicamente el angulo de los bloques
excéntricos.

6. Se pueden combinar multiples unidades en varias formas de vibracién para cumplir con diversos
requisitos operativos.

Condiciones de Trabajo del Motor

- Temperatura ambiente: -20°C ~ +40°C

- Altitud: no mas de 1000m

- Voltaje: 380v o voltaje personalizado

- Clase de aislamiento: F

Polos -Modo de trabajo: S1

-Modo de enfriamiento: IC410

- Direccién de instalacion: cualquier direccion (excepto
Motor de vibracién asincrono trifasico aquellas con instrucciones de instalacion)

Tapa final con pies

Fuerza nominal de excitaciéon
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Fuerza |Potencia Corriente o
Nominal [Nominal (A) A N-K | AA BB H G HD L (ESO)
(kN) (kW) 9

3 fases 2 polos

YTZU-6-2A 2 6 0.4 0.9 170 | 120 4-18 210 | 195 @ 130 35 241 | 360 @208 @ 27

3 fases 4 polos

YTZU-3-4A 4 3 0.12 0.4 150 90 | 4-12 184 156 116 22 220 | 281 | 191 21
YTZU-5-4A 4 5 0.25 0.78 | 170 | 120 | 4-18 210 195 | 130 35 241 | 360 208 | 29
YTZU-6-4A 4 6 0.37 0.86 170 | 120  4-18 210 | 195 | 130 35 241 | 360 | 208 | 30
YTZU-8-4A 4 8 0.37 0.86 | 170 & 120 | 4-18 210 195 | 130 35 241 400 @ 208 | 38
YTZU-10-4A | 4 10 0.55 1.35 170 | 120 | 4-18 | 210 195 130 35 241 | 400 | 208 | 39
YTZU-12-4A 4 12 0.75 1.68 170 @ 120 | 4-18 | 210 193 150 38 273 | 398 | 233 | 43
YTZU-15-4A | 4 15 0.75 1.68 170 = 120 | 4-18 | 210 193 150 38 273 | 398 | 233 | 45

3 fases 6 polos

YTZU-1-6A 1 0.2 0.6 150 | 120 4-14 184 | 176 @ 116 22 220 341 | 191 | 28

YTZU-2-6A 0.2 0.6 150 | 120  4-14 184 | 176 | 116 22 220 | 341 | 191 | 22
YTZU-3-6A 0.25 0.76 | 150 & 120 | 4-16 @ 184 176 | 116 22 220 371 | 191 | 27
YTZU-4-6A

YTZU-5-6A

2
3
4 0.25 0.76 170 | 120  4-18 210 | 195 | 130 35 241 | 400 | 208 | 35
5 0.37 1.07 170 | 120 | 4-18 | 210 195 | 130 35 241 | 400 @ 208 | 38
6

YTZU-6-6A 0.3 0.9 170 | 120 | 4-18 210 | 193 | 150 38 273 | 398 | 233 | 45

YTZU-8-6A 8 0.55 15 170 | 120 4-18 210 | 193 | 150 38 273 | 398 | 233 | 46
YTZU-9-6A 9 0.3 0.9 170 | 120 4-18 210 | 193 @ 150 38 273 | 398 | 233 | 49
YTZU-10-6A 10 0.75 1.9 190 | 150  4-23 238 | 226 @ 163 42 300 432 300 | 58
YTZU-12-6A 12 0.75 1.9 190 | 150  4-23 238 | 226 @ 163 42 300 432 300 | 60

YTZU-15-6A

6
6
6
6
6
6
YTZU-7.5-6A 6 7.5 0.3 0.9 170 | 120 4-18 210 | 193 @ 150 38 273 | 398 | 233 | 46
6
6
6
6
6 15 0.75 1.9 190 | 150  4-23 238 | 226 @163 42 300 472 300 | 66
6

YTZU-17-6A 17 0.75 1.9 190 @ 150 | 4-23 | 238 | 226 | 163 42 300 | 472 | 300 | 68

3 fases 8 polos

YTZU-14-8A | 8 14 0.65 1.8 190 | 150 | 4-23 238 | 226 | 163 42 350 | 502 @ 300 @69

Notas: El tamafio HD tendra una diferencia si los clientes necesitan una caja de conexiones en la parte superior.

_28_



QUALITY MEET, WORLD WIDE

MVG(E) MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO
ESTANDAR EUROPEO

El motor de vibracion asincrono trifasico de la serie MVG(E) es un producto estandar europeo, que
esta hecho de una aleacion de zinc-aluminio de alta resistencia como materia prima y procesado
mediante un proceso de fundicion a presion de aluminio de alta precision, por lo que el peso del
cuerpo puede ser considerablemente reducido al tiempo que mejora la capacidad de procesamiento
de los motores. Esta serie tiene caracteristicas tales como mayor nivel de protecciéon, pequefio
volumen y vida util prolongada.

Su nivel de proteccion es IP55 mientras que IP65 se puede fabricar segun los requisitos. La
estructura de sellado integral puede tener las ventajas de resistencia al aceite, resistencia a los
golpes y resistencia a la oxidacion. Los rodamientos son de marcas importadas, que han sido
probadas miles de veces, la resistencia a altas temperaturas y la reduccién de ruido de precisiéon son
sus principales caracteristicas. El ajuste continuo de la fuerza de excitaciéon puede ayudar a
satisfacer las necesidades de diversos equipos y trabajos.

Codificacion del Modelo

200 / 3

MVG(E) -

Velocidad de rotacion

Fuerza de excitacion

Motor de vibracién
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FIG1

PD

Fuerza |Potencia Corriente
Modelo Nominal | Nominal
(kN) (kW)

60/3
100/3
200/3
300/3
400/3
500/3
700/3
800/3
1200/3
1300/3
1600/3
2000/3
2300/3
3200/3
3200/3
4000/3
5000/3

0.6

N a B~ W

13
16
20
23
32
32
40
50

FIG2

0.04
0.04
0.09
0.16
0.2
0.37
0.45
0.55
0.75
1.1
1.25
2
2
2.2
2.2
2.3
3.5

0.25
0.25
0.35
0.52
0.58
0.96
1.25
1.45
1.85
2.44
2.94
8.7
4.44
HES
HES
HES
7.22

106
106
106
125
125
140
140
170
170
170
190
190
190
225
255
255
255

62-74

62-74

62-74
90
90
105
105
120
120
120
140
140
140
155
155
155
155

Dimensionesfmm}

61
61
61
80
80
90
90
120
120
120
140
140
140
165
190
190
190

130
130
130
155
155
190
190
210
210
210
270
270
270
290
350
350
350

-30-

123
123
123
160
160
177
177
180
180
180
218
218
218
232
250
250
250

10
10
10
15
15
28
28
20
20
20
25
25
25
30
32
32
32

153
153
153
183
183
190
190
240
240
240
280
280
280
325
815
815
815

211
211
211
303
303
340
340
409
409
409
436
436
436
542
574
574
574

110
110
110
135
135
160
160
220
220
220
260
260
260
310
354
354
354

12
12
13
13
17
17
17
17
17
17
25
25
25
25

Pe

M8

M8

M8
M10
M10
M12
M12
M16
M16
M16
M16
M16
M16
M24
M24
M24
M24

10
11
16
17
39
41
42
54
56
61
88

104

107

112

| [® % A\
[ (=} [a]
=3 I
I
! A
S BLP_ 6-0K
L — A
ELB ™
FIG3
a0 1940 —[
3 Eilp & 2
- ~ T
||— 8-0K|
I s hl- B
B B B
BB A
L AA
1
FIG4
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3 fases 2 polos

FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG1
FIG2
FIG2
FIG2
FIG2
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3 fases 4 polos 3 fases 6 polos

40/15 0.4 0.03 @ 0.31 106 62-74 61 130/123 10 153 211 /110 9 M8 6 FIG1 200/1 2 0.05 | 0.65 140 105 |90 190|177 23 190 340/160 13 | M12 20 FIG1
90/15 ol9 ol04 ozt el eai7ar Pt isolizs Fiotliszl 2iilhto s Ma . Elet 300/1 3 0.16 | 0.67 170 120 [120 210|180 20 240409220 17 | M16 43 FIG2
400/1 4 0.25 | 1.22 (170 120 120 210 180 20 240409220 17  M16 45 FIG2

200/15 2 0.06 @ 0.49 (125 90 80 155 160 15 183/303/135 12 | M10 12 FIG1
500/1 5 0.37 | 1.22 170 120 120 210 180 20 240 449220 17  M16 49 FIG2

250/15 2.5 0.07 | 0.54 125/ 90 |80 155160 15 183 /303|135 12 | MI10 14 FIG1
800/1 8 0.45 | 1.42 190 140 140 270 218 25 280 436260 17 = M16 65 FIG2

300/15 3 0.08 | 0.62 125/ 90 |80 155 160 15 [183 /303|135 12 | M10 17 FIGT
1100/1 1 0.55 | 1.42 190 140 140 270 218 25 280 436260 17  M16 70 FIG2

400/15 4 0.15 | 0.84 (140 105 | 90 (190 177 | 23 190/340/160| 13 | M12 20 FIG1
1400/1 14 0.70 | 1.95 190 140 |140 270 218 25 280 486260 17 = M16 74 FIG2
500/15 5 0.25 = 1.06 140 105 | 90 190 177 23 190 340160 13 = M1I2 21 FIG1 1600/1 16 0.75 | 2.06 190 140 140 270 218| 25 280 486260 17 = M16 77 FIG2
700/15 7 0.37 | 1.32 (170 120 120|210 180/ 20 240409220 17  M16 40 FIG1 1620/1 16.2 | 0.75 2.4 225 155 165/290 232 30 325|542 310 22 M20 95 FIG2
800/15 8 0.4 1.36 170 120 120 210 180 20 240 409 220 17 M16 41 FIG2 2100/1 21 1.1 3.00 225 155 165 290 232 30 325542310 22 M20 102 FIG2
EaE " 0.4 14 |170l 120 l120!210 180! 20 |240l209l220! 17 | Mis 43 F1G2 2600/1 26 1.5 41 255 155 190 350/250 32 375 574|354 23.5 M22 149 FIG2
3000/1 30 1.7 4.5 (255 155 190|350 250 32 375574 35423.5 M22 156 FIG2

1400/15 14 0.45 | 1.78 190 140 [140 270|218 25 280 436/260 17 = M16 63 FIG2
3800/1 38 2 5.5 280 180 190 350 250 32 375 614|354 26  M24 168 FIG2

1700/15 17 0.75 | 2.16 190 140 [140|270 218 25 280 436260 17 = M16 69 FIG2
4700/1 47 2.35 6.5 280 180 190 350 250 32 375614354 26  M24 180 FIG2

2400/15 24 1 3.2 190 140 140 270 218 25 280 436260 17 @ M16 75 FIG2
5200/1 52 2.6 6.92 320/ 200 200420 310 31 402666 373 28 | M26 221 FIG2
2500/15 25 1.2 3.08 (225 155 165/290 232/ 30 325|542 310/ 22 M20 91 FIG2 T 65 29 776 320 200 |200la20!310| 31 la02l666/373| 28 | M26 255 | Fig2
3000/15 30 1.5 3.68 225 155 165 290 232 30 (325 542 310 22 M20 94 FIG2 8000/1 80 4.5 12.6 320 200 |200/420/310 31 402760 373 28 M26 305 FIG2
3800/15 38 1.72 415 255 155 190 350 250 32 375 574/35423.5 M22 137 FIG2 9000/1 90 5 13.2 1320 200 200/420 310 31 402760 373 28 M26 315 FIG2
4300/15 43 | 1.94 @ 45 255 155 190 350250 32 375574 35423.5 M22 | 141 | FIG2 10000/1 100 6 14 |380| 125 |220/450|370| 37 435/820/419| 39 | M36 | 462 | FIG3
13000/1 130 7 16.4 |380 125 220450370 37 435860 419/ 39 M36 475 | FIG3

5500/15 55 2.2 6.5 280 180 190350250 32 375 614 354 26  M24 150 FIG2
15000/1 150 9 21.7 480/ 140 |270 610|520 40 545 956505 45| M42 685 | FIG4

7200/15 72 3 8.5 /320 200 200420 310 31 402666 373 28 M26 195 FIG2
18000/1 180 1 23.8 480 140 |270 610 520 40 545 956 505 45 M42 715 FIG4

9000/15 920 5.8 13.6 320 200 200/420 310| 31 402666 373 28  M26 225 | FIG2
19500/1 195 12 27.1 480 140 (270610 520 40 5451000505 45 M42 750 | FIG4

10000/15 100 6.3 14.3 380 125 220420/370 37 435/ 712 419 39 M36 375 | FIG3
22000/1 220 15 30.5 520 140 310/640550 45 6101030595 45 M42 880 | FIG4
11500/15 115 8.4 15.6 440 140 240|530 396 40 472|845 453| 45 M42 390 | FIG3 25000/1 S - am ol 91 e e el s | e e sed x| v o2 | EEna
14500/15 145 8.9 18.5 440, 140 240|530 396 40 472 845 453 45 M42 420 FIG3 30000/1 300 23 46.3 |600 140 310 700550 45 6101050595 45 M42 | 1000 @ FIG4
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Principales Datos Técnicos

VBG MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO -

Fuerza |Potencia Dimensionesfmm}

orriente Perno

1l mi Peso :
Nominal |Nominal _ > Figura
] A

¢ o . InStaIaCIon ) .

3 fases 2 polos

T e T e e R e e =1 Soric VBG-542-W 5 0.37 1.15 170120 110 210 166 18 245 390 178 18 | M16 30 FIG1
VBG se utiliza como fuente de excitacion de VBG-1082-W | 10 | 0.75 & 1.8 200 140 120 260 190 20 287 444 220 22 M20 44 FIG1
diversas maquinarias vibratorias, como
alimentadores vibratorios, transportadores VBG-20152-W 20 1.5 3.41 | 260 200|140 310 230 | 25 341|543 259 26  M24 65 FIG1
vibratorios, beneficiadores vibratorios, maquinas

VBG-40372-W 40 3.7 7.87 350 220 200 420 310 31 402 666 373 38  M36 155 FIG1

sacudidoras vibratorias, maquinas cribadoras
vibratorias, dispositivos antibloqueo de
vibraciones para silos, etc. EI motor se usa

3 fases 4 polos

ampliamente en energia eléctrica, materiales de VBG-534-W 5 0.25 | 0.73 180 110 110/210|166| 18 |245/390 178 14 | M12 33 FIG1
construcciéon, carbdén, mineria, metalurgia,
industria quimica, industria ligera, fundicion y VBG-634-W 6 0.3 1.03 200 110/120 260190 20 |287 444 220 18  M16 37 FIG1
VBG-1064-W 10 0.55 1.5 1220/110 120|260 190| 20 287 444 220 22 M20 40 FIG1
Codificacion del Modelo VBG-1284-W 12 0.75 3.1 220 145120 260 190 20 287 444 220 22  M20 53 FIG1
VBG-1584-W 15 0.75 2.1 220 145 120 260 190 20 287 444 220 22 M20 57 FIG1
v B G — 10 5 4 — W
VBG-1584-W 15 0.75 2.1 220 145 140 280 230 25 341 543 259 22 M20 70 FIG1
VBG-20114-W 20 1.1 2.97 220 160 140 280 230 25 341 543|259 26 | M24 75 FIG1
Doble accion VBG-32154-W | 31.5 = 1.5 | 3.96 260 180 165 330 280 30 372 553 310 26 | M24 104 FIGT
Motor vibratorio ,
Ndmero de polos (4 polos) VBG-50224-W 50 2.2 5.47 |350/220/200 420 310 31 402 666 373 38 | M36 175 FIG1
Ajuste interno Potencia (0,5kW) VBG-75374-W | 75 3.7 9.46 380 125 220 450 330 37 (435 712 419 38  M36 292 FIG2
Alta eficiencia L Fuerzade excitacion nominal (10 kN) VBG-84554-W 84 3.3 11.9 380 125220 450 330 37 435|712 419/ 38  M36 305 FIG2
VBG-100634-W | 100 6.3 14.4 | 440 140240 530|396 38 |472 865 453 45  M42 375 FIG2
VBG-145894-W | 145 8.9 17.59 440|140 /240 530 396 38 472865 453 45 M42 395 FIG2
3 fases 6 polos
. . VBG-546-W 5 0.37 1.32 200 110/120 260190 20 |287 484 220 22  M20 49 FIG1
Apariencia
_ VBG-1086-W 10 0.75 | 2.42 220 160|140 280 230 25 341 543 259 26  M24 75 FIG1
- N VBG-15116-W 15 1.1 3.41 220/160 140280 230| 25 341|543 259 26  M24 85 FIG1
[a]
I
. 0 o VBG-20156-W 20 1.5 4.18 260 180 165 330 280 30 372 553/310 26 | M24 120 FIG1
S
VBG-32226-W | 31.5 2.2 5.72 350/220 200|420 310| 31 402|666 373 38 M36 183 FIG1
I
I
-ﬂk ) N % t VBG-40306-W 40 3 7.9 350 220 200 420 310 31 402 666|373 38 | M36 210 FIG1
HA| HA
T 6-9K T
e e /& VBG-50376-W 50 3.7 9.42 350/250 200|420 310| 31 402|666 373 38 M36 221 FIG1
AA
VBG-60376-W 60 3.7 9.45 350/220 200|420 310| 31 402|666 373 38 M36 238 FIG1
FIG1 FIG2 VBG-75556-W 75 5.5 13.2 380 125220 450 330| 37 |435/712 419| 38 | M36 330 FIG2
VBG-100756-W | 100 7.5 17.8 | 440 140240 530|396 38 |472 865 453 45  M42 410 FIG2
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Fuorza Veoagoncn| ORISR | Dmeages | ]
YTCB MOTOR VIBRADOR DE PLACA LATERAL il Ron] b o .. .Hn (k) | Fioura

El motor de vibracién asincrono trifasico tipo placa lateral evita la complicada estructura de la placa 3 fases 4 polos

inferior de los motores de vibracion comunes. El motor esta instalado directamente en la placa

lateral de la maquina, lo que puede hacer que la maquina vibratoria realice un movimiento circular o YTCB25-4 | 25 1475 ' 1.25 1280 274 370 330 562 269 50 40 310 20 45 41 8 6-921 94  FIG1
lineal, al tiempo que reduce el peso de la maquina vibratoria. Tiene las siguientes caracteristicas, YTCB35-4 35 1475 = 1.8 315 304 405 365 575 276 50 40 335 20 45 41 8 6-921 123 | FIG1

como requisitos de rigidez de la maquina, bajo consumo de energia, facil instalacion y
mantenimiento, mayor fuerza de excitacion de la maquina, larga vida util, que se aplica
ampliamente en energia eléctrica, materiales de construccion, carboén, industria quimica, mineria, YTCB60-4E | 60 1475 & 3.0 365 354 455 415 593 286 60 50 385 20 50 | 45 12 6-921 187 FIG1
meta_lurgla, industria ligera, fundicion y otras industrias. Es principalmente adecuado para equipos YTCB60-4 60 | 1475 @ 3.0 |400 390 500 450 710 315 60 | 50 420 25 60 53 18 8-921 | 220 | FIG2
de cribado a gran escala.

YTCB50-4 50 1475 2.2 365 354 455 415 573|276 60 50 385 20 50 45 |12 6-921 178 FIG1

YTCB75-4 75 1475 3.7 400 390 500|450 710 315 60 | 50 420 25 | 60 53 18 8-¢21 260 FIG2

YTCB100-4E 100 1475 5.5 400 390 500 450|710 315 60 50 420 25 60 | 53 18| 8-921 280 FIG2
. ., YTCB100-4 100 1475 6.3 430 428 530 480 706 342 60 50 450 35| 60 53 |18 8-¢921 320 FIG2

Codificacion del Modelo

YTCB120-4E 120 1475 7.5 430|428 530/480 726 352 60 50 450 35 60 53 18 8-921 350 FIG2

YTCB120-4 120 1475 7.5 480 464 600 540785 357 60 50 goo| 27 | 60 53 18 12-921 420 FIG3

YT CB 50-6
3 fases 6 polos

YTCB15-6 15 980 1.1 | 280 274 370 330 566 274 50 40 310 20 36 32 8 6-921 100 | FIG1

YTCB25-6 25 980 | 1.8 315 309 405 365 608 293 50 | 40 335 20 45 41 8 6-21 = 130 | FIG1

Motor vibratorio Polo YTCB35-6 35 980 2.4 365 354 455 415 592 285 60 |50 385 20 50 45 12 6-921 | 188 | FIG1
Brida de placa lateral Fuerza nominal (50kN) YTCB40-6 = 40 980 | 3.0 365 354 455 415 592 285 60 50 385 20 50 45 12 6-921 = 220 | FIG1
YTCB50-6E = 50 980 | 3.7 365 354 455 415 642 305 60 |50 385 20 50 45 12 6-921 = 240 | FIG1

YTCB50-6 = 50 980 | 3.7 400 390 500 450 710 315 60 50 420 25 60 53 18 8-921 = 280 = FIG2

Apariencia YTCB75-6E = 75 980 | 5.5 400 390 500 450 757 340 60 50 420 25 60 53 18 8-921 310 = FIG2

YTCB75-6 75 980 6.0 | 430 420 530 480|710 440 60 | 50 450 30 60 | 53 18| 8-¢921 350 FIG2

YTCB100-6 100 980 7.5 | 480 464 600 540785 357 60 50 500 27 60 | 53 18| 12-21 450 FIG3

YTCB120-6E| 120 980 9 480 | 464 600 540|825 357 60 50 500 27 60 | 53 18| 12-921 480 FIG3

y
)|
° -

YTCB120-6 120 980 9 580 504 | 700 650 808 376 60 50 610 30 60 53 18 16-921 510 FIG4

D1

YTCB140-6 140 980 10 | 580 504 700 650 808 378 60 | 50 610 30 60 | 53 18| 16-¢21 620 FIG4

YTCB160-6 160 980 11 580 504 | 700 650 836|389 60 50 610 30 60 53 18 16-921 670 FIG4

L1 L1

YTCB180-6 180 980 13 580 504 700 650|870 /402 60 50 610 30 60 53 18 16-9p21 710 FIG4
FIG1 L FIG2 3 fases 8 polos
YTCB50-8 50 740 3.7 400 390 500 450|757 |340| 60 50 440 25 60 53 18 8-¢21 310 FIG2

le—

YTCB75-8 75 740 6.0 430 420 530|480 858 415 60 50 480 35 60 53 18 8-921 420 FIG2

~B

YTCB100-8 100 740 7.5 480 464 600|540 905 496 60 50 500 27 | 60 53 18 12-921 580 FIG3

YTCB140-8 140 740 © 580 576|700 650 916 430 60 50 610 27 60 53 18 16-¢21 750 FIG4

YTCB160-8 160 740 11 580 576 | 700 650 956 450 60 50 610 35 60 53 |18 16-921 810 FIG4

YTCB180-8 180 740 13 | 580 576 700 650 976 470 60 | 50 610 35 60 | 53 18| 16-¢21 850 FIG4
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YZO MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO e F———

3 fases 2 polos

El motor de vibracion asincrono trifasico de la serie YZO es la fuente de excitaciéon de varias

méaquinas de vibracion, se usa ampliamente para la alimentacion por vibracion, el transporte por YZ0-1.5-2 15 0.15 038 180 124 90 | 20 | 10 | 214 178 165 265 15 FIG1
vibracién, el beneficio por vibracion, la caida de arena por vibracién, el cribado por vibracion y el
antibloqueo de silos por vibracion, etc. campos como la energia eléctrica, alimentos, industria YZ0-2.5-2 25 0.25 058 180 150 90 | 20 | 12 214 178 165 295 16 FIG1
quimica, metalurgia, materiales de construccién, carbdon, minas, industria ligera, cemento,

YZO -5-2 5 0.4 1.15 220 | 176 | 102 22 | 14 | 260 210 | 190 240 22 FIG1
Sus caracteristicas principales son tamafio pequefio, peso YZO -8-2 8 0.75 1.84 236 180 140 23 18 290 245 270 395 43 FIG2
ligero, gran fuerza de excitacion, amplitud estable, ajuste
continuo de la fuerza de excitacion, carcasa Completamente YZO -10-2 10 0.75 1.88 236 | 180 140 | 23 | 18 290 245 270 | 395 45 FIG2
sellada y este motor en serie se puede utilizar en cualquier
entorno sin requisitos a prueba de explosiones. Su nivel de YZ0-16-2 16 15 3.84 | 236 200 140 23 | 18 290 245 270 415 49 FIG2

proteccion es IP55 mientras que su nivel de aislamiento es
F. Condiciones de trabajo: la altitud es inferior a 1000
metros, la temperatura ambiente es de -15~40°C y el

3 fases 4 polos

método de enfriamiento es 1C410. El modo de trabajo es S1 YZ0-2.5-4 2.5 0.25 0.92 180 150 90 | 20 | 12 | 214 178 165 325 16 FIG1
(sistema de servicio fijo continuo).
YZO-5-4 5 0.4 115 220 176 102 22 | 14 | 260 210|190 360 28 FIG1
. o YZO-8-4 8 0.75 2.1 236 | 180 | 140 23 | 18 | 290 245|270 395 47 FIG2
Codificacion del Modelo
YZ0-10-4 10 1 2.3 236 | 180 | 140 23 | 18 | 290 245|270 395 49 FIG2
YZ0 - 10 - 4 YZ0-17-4 17 0.75 1.8 | 260 150 140 50 @ 28 | 310 230 293 522 53 FIG1
YZ0-20-4 20 2 4.1 270 | 224 | 165 30 & 20 | 330 298 | 330 505 78 FIG2
YZ0-30-4 30 2.5 575 326 184|195 35 30 400 300 390 535 122 FIG2
Numero de polos
YZ0-50-4 50 3.7 7.4 326 184 | 195 | 35 30 400 300 390 535 143 FIG2
Fuerza maxima de excitacion (kN)
3 fases 6 polos
Motor de vibracidon asincrono trifasico YZ0O-5-6 5 0.4 1.15 220 176 | 120 22 14 | 280 230 265 390 36 FIG1
YZ0O-8-6 8 0.75 1.84 | 236|180 | 140 23 | 18 | 290 245 | 270 460 56 FIG2
Apariencia
YZ0-10-6 10 0.75 2.3 236 | 180 | 140 23 | 18 | 290 245 | 270 460 58 FIG2
— T ?
X—L ﬁ -ﬁ YZ0-12-6 12 1 2.5 260 150 140 | 30 | 28 | 310 230 293 | 522 57 FIG1
HD) HD YZ0O-18-6 18 1.1 3.8 270 | 224 | 165 30 | 20 | 330 298 | 330 505 91 FIG2
@ @ . 4»®K\\ 'j H ® H
- E HAIW - -_le i HQL YZ0-20-6 20 2 4.1 270 | 224 | 165 30 | 20 | 330 298 | 330 505 93 FIG2
B up 4-0K I
BB A —JBBB - 145
a A ! " YZ0-30-6 30 2.5 575 | 326 184 | 195 35 | 30 400 300 390 535 FIG2
YZ0-40-6 40 3 7.9 326 184 | 195 35 30 400 300 390 575 199 FIG2
FIG1 FIG2 165
YZ0-50-6 50 3.7 9.42 326 184 | 195 35 | 30 400 300 390 575 FIG2
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YZU MOTOR VIBRADOR ASINCRONO TRIFASICO

Fuefza Potencia Corriente Dimensionesfmm§
Modelo Nominal [ Nominal (A)
El motor vibratorio asincrono trifasico de la serie YZU es la fuente de excitacion de diversas (kN) (kW) A AA

maquinarias vibratorias y se usa ampliamente para alimentacion por vibracion, transporte por 3 fases 2 polos
vibracion, beneficio por vibracién, caida de arena por vibracion, cribado por vibraciéon y antibloqueo YZU-0.6-2B 0.6 0.06 0.2 106 62 49 130 123 61 10 153 211 110  FIG1
por vibracién de silos, etc. en campos como la electricidad, cereales, industria quimica, metalurgia, YZU-2-2B1 2 0.12 035 106 62 4-9 | 130 123 61 10 153 211 110 FIG1
materiales de construccioén, carbdn, mineria, industria ligera, cemento, ferrocarriles, puertos, etc. YZU-3-2B 3 0.2 0.5 150 . 90 @ 4-14 180 124 90 14 167 265 141 FIG1
Sus caracteristicas principales son tamafio pequefio, peso YZU-4-2B 4 0.25 0.65 140 90 @ 4-18 180 124 90 @ 14 167 265 141 FIG1
ligero, gran fuerza de excitacion, amplitud estable, ajuste YZU-6-2B 6 0.4 0.9 | 150 | 120 | 4-18 | 218 | 166 | 110 | 18 | 240 | 390| 195 | FIG1
continuo de la fuerza de excitacion, carcasa completamente YZU-8-2B 8 0.55 1.2 | 170 | 120 | 4-18 | 210 180 | 120 20 | 240 409 220  FIGT
sellada y este motor en serie se puede utilizar en cualquier YZU-10-2B 10 0.75 1.6 | 170 | 120 4-18 | 210 180 120 20 240 409 220 FIGT
entorno sin requisitos a prueba de explosiones. Su nivel de Yz e e o2 28 | B Ay aEz 20 2 | A0 | 29 | S0 Akl | 2 | e
proteccion es IP55 mientras que el nivel de aislamiento es F. Ve A2 Ay 9 | s || At 980 | anEs | 20| 2k | el | S | E0 eee | 2R | Rie
Condiciones de trabajo: la altitud es inferior a 1000 metros, YZU-30-2B 30 22 | 4933 | 260 150 | 4-32 | 320 232 | 165 | 30 | 325/ 542] 310 | FIGH
la temperatura ambiente es de -15~40°C y el método de YZU-40-2B 40 3 5.8 | 320 190 4-32 380 250 190 @32 375 574 354 FIGT
enfriamiento es IC410. Su modo de trabajo es S1 (sistema de YZU-50-2B 50 3.7 7.35 | 320 | 190 4-32 380 250 190 32 375 574 354 FIG1

cuotas continuas). 3 fases 4 polos
YZU-2-4B 2 0.12 0.37 150 90 | 4-14 180 124 90 @ 14 167 281 141 FIG1
YZU-3-4B 3 0.12 0.4 | 150 90 @ 4-12 180 124 90 14 167 281 141  FIG1
YZU-5-4B 5 0.25 0.78 = 140 105 4-14 190 177 90 @ 23 190 340 160 FIG1
YZU-8-4B 8 0.37 0.86 170 120 4-18 210 180 120 20 240 409 220 FIG1
Codificacion del Modelo YZU-10-4B 10 0.55 1.46 170 120 4-18 210 180 120 20 240 409 220 FIG1
YZU-15-4B 15 0.75 1.68 = 170 120 4-18 210 180 | 120 20 240 449 220 FIG1
72U - 10 - 4 YZU-20-4B 20 1.1 2.38 | 205 130 4-26 270 218 140 25 300 538 260 FIG1
AL e = YZU-25-4B 25 1.5 3.2 | 205 130 4-26 270 218 | 140 @25 300 538 260 FIG1
YZU-32-4B 32 1.5 3.2 | 205 130 4-26 270 218 | 140 @25 300 538 260 FIG1
YZU-35-4B 35 1.5 3.2 | 205 130 4-26 270 218 | 140 @25 300 538 260 FIG1
YZU-50-4B 50 2.2 47 | 320 150 4-32 | 380 250 190 32 375 574 354 FIGT
. YZU-75-4B 75 3.7 7.64 320 120 6-32 420 310 200 31 402 666 373 FIG2
Numero de polos YZU-85-4B 85 5.5 11 | 380 125 6-38 450 330 220 37 435 712 419 FIG2
YZU-100-4B 100 6.3 12.9 | 440 140 6-45 530 396 240 35 472 845 453 | FIG2
Fuerza maxima de excitacion (kN) YZU-145-4B 145 8.9 17.6 | 440 140 6-45 530 396 240 35 472 845 453  FIG2
Motor de vibracidon asincrono trifasico YZU-3-6B & 0.25 0.76 150 120 4-16 | 218 166 110 18 240 410 195 FIG1
YZU-5-6B 5 0.37 1.05 = 170 120 4-18 210 180 | 120 20 240 449 220 FIG1
YZU-8-6B 8 0.55 15 | 170 | 120 4-18 210 180 120 20 240 449 220 FIG1
YZU-10-6B 10 0.75 1.92 | 190 150 = 4-22 270 218 | 140 25 300 436 260 FIG1
YZU-15-6B 15 1.1 2.9 | 205 130  4-26 | 270 218 140 25 300 538 260 FIG1
Apariencia YZU-20-6B 20 1.5 3.7 | 260 150 4-32 320 232 165 30 325 542 310 FIG1
YZU-25-6B 25 1.5 3.7 | 260 150 4-32 320 232 165 30 325 582 310 FIG1
# N3 YZU-30-6B 30 2.2 5.04 320 150 4-32 380 250 190 32 375 574 354  FIG1
5 il YZU-32-6B 32 2.4 5.66 = 350 220 4-38 420 310 200 31 402 666 373 FIG1
am =l F /75;;b==<:<§\\ ol YZU-36-6B 36 2.2 5.04 320 150 4-32 380 250 190 32 375 614 354  FIG1
oo YZU-40-6B 40 3 6.73 | 320 150 4-32 | 380 250 190 32 375 614 354  FIG1
i . H YZU-50-6B 50 3.7 8.3 | 320 165 4-32 380 250 190 32 375 614 354 FIGT
m i' 1 -l A 4 ot YZU-60-6B 60 3.7 8.33 | 350 220 4-38 | 420 310 200 31 402 666 373 FIG1
‘Tl‘m K f Hleac f YZU-75-6B 75 5.5 11 | 440 248 4-38 | 530 396 240 40 472 845 454  FIGT
L A - AA YZU-75-6B1 75 5.5 121 | 320 120 6-32 420 310 200 31 402 720 373 FIG2
YZU-75-6B2 75 5.5 11 | 380 125 6-38 | 450 330 220 37 435 772 419  FIG2
YZU-100-6B 100 7.5 16 | 440 140 6-34 | 530 396 240 40 472 845 453  FIG2
FIG1 FIG2 YZU-100-6B1 100 75 16 | 440 140 6-45 530 396 240 40 472 845 453  FIG2
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- | | |
1. Diseno razonable, excelente seleccion de materiales, alta eficiencia, bajo aumento de Q) (kW) (A) ﬂ ik
temperaturay vida util prolongada.

3 fases 2 polos

2. Lafuerza de excitacion y la salida estan bien coordinadas, el cuerpo es liviano, el par de arranque

es grandey el volumen es pequefo. y _ B 3-2 3 0.25 060 | 230 200 165 16 280 90 | 4012 S
3. Elruido es menor debido al uso de una rotacién suave para generar vibracion. 130 z
4_. La fuer_za de eXCIta’CIOH solo se puede ajusta’r ag_regando o reduciendo el numero de bloques de 5.2 5 0.40 112 230 200 165 16 | 280 199 412 S
ajuste o ajustando el angulo de los bloques excéntricos. 130 Z
5. Al f':ljustar el angulo d.e fase de los bloqu.es excen.trlcos superior e mfenor, la tra_lyectorla del 8-2 8 0.75 177 245 | 220 165 18 330 20 G012 S
material se puede cambiar de manera efectiva y el tiempo de residencia del material se puede 155 z
exten_c?er o] gcort.ar para prod'u0|_r un cor_npu_esto c_|rcular_o ellpt|-co para cu_mpllr con los rqulsnos Qe 10-2 10 0.90 213 275 | 240 165 20 390 120 6-14 S
rotacién. criba vibratoria, maquina de limpieza vibratoria rotativa y maquina de acabado vibratoria, 195 z
trlturado_ra vibratoria, mezclgdora vibratoriay otros reqwsn_os de V|b’raC|on. ' _ 15-2 15 130 315 315 | 270 220 23 370 %0 g 018 S
6. Los clientes pueden elegir la estructura de ajuste tipo disco segun sus necesidades. Los discos 180 z
§uper|ores o] |nf’er|ores se pueden elegir |nd|V|dL{aIn?ente o] Juqtos. EI dl_sco esta grabadq con 20-2 20 1.70 411 315 | 270 220 @ 23 | 370 150 8-018 S
angulos, y los angulos de los dos bloques excéntricos superior e inferior se pueden ajustar 180 z
individualmente o smc_ronl_cfament_e, lo que puede realizar un ajuste’mu!tu_angulo y muItldlm_ensmnaI 30-2 30 220 4.93 375 | 320 275 23 500 8% g.922 S
de 0 a la fuerza de excitacion nominal, por lo que la operacion es mas rapida y mas conveniente. La 235 z
e_leccu_:p de ung trayectoria dg _rr)owmlento mas eficiente pue_de cumplir d|versgs requisitos de 50-2 50 370 8.01 440 390 275 26 570 200 8-026 S
vibracién a través de la composicion, el peso y la estructura de cribado de los materiales. 260 z
3 fases 4 polos
100 S
. p > 3-4 3 0.25 0.61 230 | 200 | 165 | 16 | 280 4-012
Codificacion del Modelo 130 z
120 S
5-4 5 0.37 1.06 245 | 220 | 165 | 18 | 330 6-®12
YZU L - 25 - 4 155 z
150 S
8-4 8 0.55 1.58 275 | 240 | 165 | 20 | 390 6-d14
195 z
. 150 S
Numero de polos 10-4 10 0.75 1.87 315 | 270 | 220 23 | 370 = 8-018 -
. 150 S
Fuerza nominal 15-4 15 1.10 2.62 315 | 270 | 220 | 23 | 370 180 8-018 5
. . 160 S
Estructura de brida vertical 20-4 20 1.30 83.89 315 270 220 23 400 190 8-018 7
185 S
trifasico 200 S
50-4 50 2.90 6.95 440 | 390 275 26 | 570 260 8-126 =
Apariencia
3 fases6 polos
D1 D1
2 | 2 135 S
3 | 3 | 3-6 3 0.25 0.92 245 | 220 | 165 | 18 | 350 165 6-®12 5
5-6 5 0.37 1.22 275 | 240 | 165 | 20 | 420 125 614 S
E 205 z
E 1 S
. : 5 8-6 8 0.55 1.84 315 | 270 | 220 | 23 | 400 128 8-d18 5
5 170 S
NGB ﬂZF 10-6 10 0.75 222 | 315 | 270 | 220 | 23 415 - 8018 z
] Fiwen © 195 S
15-6 15 1.10 3.13 375 | 320 | 275 | 23 | 560 8-®22
245 z
195 S
20-6 20 1.50 4.05 375 | 320 | 275 | 23 | 560 8-122
:,E'“ :ﬂ.__l"—" 245 z
8
f ] I ] 30-6 30 2.20 6.20 440 | 390 275 26 | 610 220 8-126
S- Brida Superior |  Z-Brida Intermedia B 280 4
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REGULACION DE FUERZA

100% fuerza exitante Ajuste Correcto Ajuste Incorrecto

El sentido de rotacion del
bloque excéntrico es
opuesto al del terminal.

Ajuste la fuerza de
excitacion requerida de
acuerdo con el indicador del
bloque excéntrico: ajuste }
siempre desde la marca
gruesa hacia la marca
delgada.

Tabla de Ajuste de Fuerza

Cada extremo del motor vibratorio tiene un bloque excéntrico fijo y un bloque excéntrico ajustable. Ajustar el angulo entre el bloque excéntrico
ajustable y el bloque excéntrico fijo puede cambiar la intensidad de la fuerza de excitacién. El modo de fabrica es que el angulo del bloque
excéntrico es 0° mientras que la fuerza de excitacién nominal F es la fuerza de excitacion. La siguiente tabla mostrara la diferencia de fuerza
de excitacion cuando los angeles de los bloques excéntricos son varios.

N
\

o
"/@
Angulo derotacién ajustabl
ngulodero aC|on’aJus.a e 60° 90° 120°
delos bloques excéntricos.
Fuerza 0.866F 0.707F 0.5F

Notas: Al ajustar la fuerza de excitacién, los bloques excéntricos ajustables en ambos extremos deben ajustarse
en la misma direcciény en el mismo angulo.

_43_

INSTALACION DEL MOTOR VIBRADOR

Antes de instalar el motor de vibracion, se debe cortar y bloquear todo el suministro de energia al equipo, y se debe colocar una sefal de
advertencia.

1. Antes de la instalacion, verifique si hay dafios o humedad durante el transporte y si los sujetadores estan flojos o no.

2. Compruebe si los datos de la placa de identificacién cumplen los requisitos. Si el usuario no tiene requisitos especiales, la posicién del bloque
excéntrico del motor vibratorio producido por nuestra empresa indica la fuerza de excitacion maxima de la placa de identificacion.

3. La superficie de instalacion del motor de vibracién debe ser firme y plana, y la planitud de la superficie de instalacién debe ser inferior a 0,08
mm (de esta manera, la tensién interna generada por la carcasa de nuestro motor de vibracion es la mas pequefia cuando la instalacion se
atornilla estan apretados). La placa plana no debe tener agujeros de aire ni grietas. La superficie de instalaciéon no debe ser mas pequefa que la
superficie de los pies del motor vibratorio. Se debe evitar soldar en la superficie de instalacién, lo que afectara la planitud de la superficie de
instalacion del motor de vibracién.

4. Para asegurarse de que no haya pintura ni articulos diversos en la superficie de instalacion, y para garantizar que la superficie de los pies del
motor de vibracién esté limpia. Nota: Después de instalar y cablear el motor de vibracién, no se debe realizar soldadura en la placa de montaje.
La soldadura puede causar dafios a los devanados y cojinetes del motor de vibracion.

5. Los pernos de 4 pies del motor de vibracion, que deben seleccionarse de acuerdo con el diametro del orificio, son pernos de alta resistencia
cuyo nivel no es inferior a 8,8, deben apretarse de manera confiable con una llave y se deben tomar medidas para evitar que se aflojen. adoptado
para evitar cualquier aflojamiento. H80~110 debe adoptar la estructura antiaflojamiento de la almohadilla plana. H140~240 generalmente se
debe fijar con almohadillas planas y tuercas dobles para evitar que se aflojen. Apriete los pernos de montaje en la secuencia que se muestra en
la Figura 2. Si el tornillo no se aprieta en la secuencia especificada, el motor de vibracion podria dafarse. Se debe aplicar pegamento para
roscas a todos los pernos antes de instalar el motor vibratorio en la placa de montaje.

6. La Tabla 1 proporciona el par de apriete de varios pernos relacionados, y el usuario debe apretar los pernos de pie de acuerdo con el par
correspondiente durante la instalacion.

7. El motor de vibracién tiene orificios de montaje anticaida cerca de la caja de conexiones. Se recomienda un gancho de cadena para sujetar el
motor de vibracion cuando el motor esta instalado a mas de 0,2 metros del suelo, lo que puede evitar que el motor se caiga si se aflojan pernos de
4 0 6 pies, de modo que se puedan evitar dafios al equipo y accidentes de seguridad.

8. Después de que el motor haya estado funcionando durante 10 a 20 minutos, verificar el par de apriete de los pernos. Apriete nuevamente si es
necesario.

Hoja 1 - Requisitos de apriete
para pernos de sujecion

Sistema Métrico

Figure 1
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Conexiones Electricas

Asegurese de que el voltaje y la frecuencia coincidan con los valores de la placa de identificacion del motor de vibracién. Pase el cable de
alimentacion a través del conector del cable y la seccion nominal del conductor del cable debe cumplir con los requisitos requeridos. Conecte los
cables estrictamente de acuerdo con el diagrama y apriete las tuercas para cables con el par que se muestra en el diagrama.

Tenga en cuenta que el cable bicolor amarillo-verde del cable de alimentaciéon debe estar conectado a tierra de manera confiable. Antes de
cerrar la tapa de la caja de conexiones, asegurese de que la junta esté colocada correctamente para alcanzar el grado de proteccion.

Para obtener mas informacion sobre la instalacién, consulte el manual de instrucciones del producto.

Diagrama de Conexidn

Torque de la Tuerca del Terminal
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Proteccidén de Sobrecarga

Todos los motores de vibracion deben estar equipados con un dispositivo externo de proteccién contra sobrecargas. Cada motor debe estar
equipado con un dispositivo de proteccion contra sobrecarga mientras dos motores de vibracién estan funcionando al mismo tiempo, y estos dos
dispositivos de proteccion contra sobrecarga estan conectados, lo que significa que un motor deja de funcionar y el otro también dejara de
funcionar.
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